Szervo motorok

AC szinkron szervo motorok AKM -

sorozat
o
&

Hét klildnb6z6 perem méret, és nagy

szamu tekercselési valaszték, és I
opcionalis visszacsatolasi lehetbéségek
a geép tervezése, felujitasa soran a ] .
lehet6 legnagyobb rugalmassagot : e
.
(¢ )

biztositjak a tervezdk a gép épitdk és a
felhasznaldk szamara.

Korszerlien szervezett gyartasi folyamat teszi lehetévé, hogy a nagy szamu
kildnb6z6 méret, illesztdé perem (IEC-NEMA-JIS ), tekercselési, és visszacsatolasi
variacio valamint csatlakozé valtozat ellenére a kivant 6sszeallitas a lehetd
legrévidebb szallitasi hataridovel vevéink rendelkezésére alljon.

A motorok matt fekete szinben, porfestési eljarassal fellilet kezelve kertilnek
forgalomba.

Az allorész tekercselésének hdmérsékletét a benne elhelyezett PTC
hémérsékletérzékel6 figyeli, és jelzi a vezérld elektronika felé.

Mas gyartdk hétkdznapi szervo motorjaival 6sszehasonlitva az AKM motorok
szamottevéen nagyobb tengelyen leadott teljesitményre képesek adott befoglald
méret mellett. A motorok alacsony inerciaju forgorészt tartalmaznak, ezaltal a nagy
dinamikaju alkalmazasok szamara is kivald megoldast jelentenek.

Visszacsatolas, jeladdk

A motorok alapvaltozatban 2 polusu, cs6tengelyes kivitell, resolver tipusu jeladoval
készllnek. Opcioként rendelheték mas alternativ jeladok is:

» Smart Feedback Device (SFD intelligens jeladd rendszer)

* Nagy felbontasu EnDat enkoder jelad6

» Comcoder (inkrementalis enkoder commutacié figyeléssel)

Az adott tipusu jeladdt a motor gyartasa el6tt kell kivalasztani, gyartas utani
valtoztatas nem lehetséges. A motor tengely iranyu mérete a kivalasztott jelado
tipusanak megfeleléen valtozik.

Jellemzék:

» Szabvanyos perem méretek, j6-os tlrés, pontossag DIN 42955 szerint, N osztaly
* Rezgési (vibracids) osztalyba sorolas: ISO G6.3

» Szigetelési szilardsag: 480 VAC névleges feszlltségre elbirtaknak megfeleléen
(AKM1X: 230V)

» Szigetel§ anyag termikus szilardsaga: F-osztaly - DIN 57530 szabvany szerint

» Tengelyvég alap valtozatban reteszhorony illetve ékpalya nélkul, DIN 748, menetes
furattal.

» Védettség osztalyba sorolas: alap valtozatban IP 40, kiegészitékkel, (pl. csapagy
szigetel6 gydr(, stb.) IP 65

* A visszacsatolas és a motor csatlakozok elfordithatoak.



Opciok:

* Tarto fék (AKM2...7)

* Reteszhorony

» Csapagy szigetelés (Viton, IP 65)

* Klilénb6z6 perem/osztékor valtozatok (Nagy darabszamnal, vevével-gyartéval
egyeztetve)

» Klénbdz6 csatlakozo valtozatok (Nagy darabszamnal, vevével-gyartoval
egyeztetve)

* Nagy felbontasu EnDat enkoder

» Smart Feedback Device (SFD, az intelligens jelad6 rendszer AKM1... 4 méretben)
» Comcoder (inkrementalis, kommutacio figyelé enkoder)

Miiszaki adatok:

Tarté nyomaték Tarté aram Névleges sebesség az adott tapfesziiltség mellett Forgorész inercia
75VDC 110VAC 230VAC 400V AC 480V AC

Tipus Mo[Nm)] Io[A] n[1/min] n[1/min] n[1/min] n[1/min] n[1/min] J[kgcm2]
AKM11-B 0,18 1,16 - 4000 8000 - - ,
AKM11-C 0,19 1,45 - 6000 - - - 0,017
AKM11-E 0,19 2,91 6000 - - - - 0,017
AKM12-C 0,31 1,51 - 4000 8000 - - 0,031
AKM12-E 0,3 2,72 3000 8000 - - - 0,031
AKM13-C 0,41 1,48 - 3000 8000 - - 0,045
AKM13-D 0,4 2,4 2000 7000 - - - 0,045
AKM21-C 0,48 1,58 - 2500 8000 - - 0,107
AKM21-E 0,5 3,11 2000 7000 - - - 0,107
AKM21-G 0,5 4,87 4000 - - - - 0,107
AKM22-C 0,84 1,39 - 1000 3500 8000 8000 0,161
AKM22-E 0,87 2,73 1000 3500 8000 - - 0,161
AKM22-G 0,88 4,82 2500 7000 - - - 0,161
AKM23-C 1,13 1,41 - 1000 2500 5500 7000 0,216
AKM23-D 1,16 2,19 - 1500 5000 8000 8000 0,216
AKM23-F 1,18 4,31 1500 4500 8000 - - 0,216
AKM24-C 1,38 1,42 - - 2000 4500 5500 0,27
AKM24-D 1,41 2,21 - 1500 4000 8000 8000 0,27
AKM24-F 1,42 3,89 1000 3000 8000 - - 0,27
AKM31-C 1,15 1,37 - - 2500 5000 6000 0,33
AKM31-E 1,2 2,99 750 2500 6000 - - 0,33
AKM31-H 1,23 5,85 2000 6000 - - - 0,33
AKM32-C 2 1,44 - - 1500 3000 3500 0,59
AKM32-D 2,04 2,23 - 1000 2500 5500 6000 0,59
AKM32-H 2,1 55 1200 3000 7000 - - 0,59
AKM33-C 2,71 1,47 - - 1000 2000 2500 0,85
AKM33-E 2,79 2,58 - - 2000 4500 5000 0,85
AKM33-H 2,88 5,62 800 2500 5500 - - 0,85
AKM41-C 1,95 1,46 - - 1200 3000 3500 0,81
AKM41-E 2,02 2,85 - 1200 3000 6000 6000 0,81
AKM41-H 2,06 5,6 1000 3000 6000 - - 0,81
AKM42-C 3,35 1,4 - - - 1500 2000 1,45
AKM42-E 3,42 2,74 - - 1800 3500 4000 1,45
AKM42-G 3,563 4,8 - - 3500 6000 6000 1,45
AKM42-J 3,56 8,4 - 3000 6000 - - 1,45
AKM43-E 4,7 2,76 - - 1500 2500 3000 2,09
AKM43-G 4.8 4,87 - - 2500 5000 6000 2,09
AKM43-K 4,9 9,6 - 2500 6000 - - 2,09
AKM44-E 5,76 2,85 - - 1200 2000 2500 2,73
AKM44-G 5,88 5 - - 2000 4000 5000 2,73
AKM44-J 6 8,8 - - 4000 6000 6000 2,73
AKM51-E 4,7 2,75 - - 1200 2500 3000 3,42
AKM51-G 4,75 4,84 - - 2500 5000 6000 3,42
AKM51-K 4,9 9,4 - 2500 5500 - - 3,42
AKM52-E 8,34 3 - - - 1500 2000 6,22
AKM52-G 8,43 4,72 - - 1500 2500 3000 6,22
AKM52-K 8,6 9,3 - - 3000 5500 6000 6,22

AKM52-M 8,6 13,1 - - 4500 - - 6,22



AKM53-G 11,37 4,77 - - 1000 2000 2400 9,12

AKM53-K 11,6 9,4 - - 2000 4000 4500 9,12
AKM53-M 11,37 13,4 - - 3000 - - 9,12
AKM53-P 11,37 19,1 - - 5000 - - 9,12
AKM54-G 14,26 5 - - - 1500 2000 11,92
AKM54-K 14,4 9,7 - - 1800 3500 4000 11,92
AKM54-L 14,11 12,5 - - 2500 4500 - 11,92
AKM54-N 14,11 17,8 - - 3500 - - 11,92
AKM62-G 11,9 4,85 - - - 1800 2000 16,9
AKM62-K 12,2 9,6 - - 2000 3500 4500 16,9
AKM62-M 12,2 13,4 - - 3000 6000 6000 16,9
AKM62-P 12,3 18,8 - - 4500 - - 16,9
AKM63-G 16,5 4,48 - - - 1200 1500 24,2
AKM63-K 16,8 9,9 - - 1500 3000 3500 24,2
AKM63-M 17 13,8 - - 2000 4000 4500 24,2
AKM63-N 17 17,4 - - 3000 5000 6000 24,2
AKM64-K 20,8 9,2 - - 1200 2000 2500 31,6
AKM64-L 21 12,8 - - 1500 3000 3500 31,6
AKM64-P 20,4 18,6 - - 2500 4500 5500 31,6
AKM65-K 24,8 9,8 - - 1000 2000 2200 40
AKM65-M 25 13,6 - - 1500 2500 3000 40
AKM65-N 24,3 17,8 - - 2000 3500 4000 40
AKM72-K 29,7 9,3 - - - 1500 1800 64,5
AKM72-M 30 13 - - - 2000 2500 64,5
AKM72-P 29,4 18,7 - - 1800 3000 3500 64,5
AKM73-M 42 13,6 - - - 1500 1800 92,1
AKM73-P 41,6 19,5 - - 1300 2400 2800 921
AKM74-L 53 12,9 - - - 1200 1400 119,7
AKM74-P 52,5 18,5 - - - 1800 2000 119,7

AC SZINKRON SZERVO MOTOROK - DBL / DBK
SOROZAT:

A DBL/DBK sorozatba tartozé AC szinkron szervo
motorok harom fazisu kefe nélkuli motorok, melyeket a
korszer(i szervo alkalmazasokhoz fejlesztettek ki. A
szervo motorok forgérésze kivalé minéségu
Neodymium allandé magnest tartalmaz. A szabvanyos
perem és tengelyvég méreteknek kdszénhetéen a megfelelé szabvanyos hajtomi
mechanikai illesztése egyszerien megoldhato.

Visszacsatolas:

A motorok alapkiépitésben kétpdlusu, csétengelyes, 1024 / fordulat felbontasu
szabvanyos rezorverrel készllnek. Igény esetén a motorok nagy felbontasu
inkrementalis jeladoval (enkoderrel) is rendelhetek. Célszerl a jeladd tipusat mar a
megrendeléskor kivalasztani, mert utdlagos valtoztatas nem gazdasagos. A motor
tengely iranyu mérete természetesen fugg a kivant jeladé tipusatol.

Tarté fék:
A motorok beépitett tartd fékkel, vagy fék nélkul rendelhet6ek. Adott motoron
utélagos moédositas nem Kkivitelezhetd. Beépitett tarté fék esetén a motor tengely
irAnyu mérete, és inerciaja (a fék nélkili valtozathoz képest) nagyobb.



A motorok termikus védelme:
A motor tekercselésének hémeérseékletét hémeérséklet érzékeld felugyeli, €s a mért
adatot a szabvanyos vezetéken keresztull eljuttatia a SERVOSTAR szervo-vezériébe.

A rovid motorok (DBK):

A DBK sorozatba tartozé motorokat elsésorban olyan szervo alkalmazasok céljara
fejlesztették ki, ahol rendkivul kicsi tengely iranyu hely all rendelkezésre a
szervomotor szamara.

Kompatibilitas:

A DBL sorozatba tartozé motorok teljesen kompatibilisek a korabbi 6SMx7
motorokkal, ezaltal ugyanazokba az alkalmazasokba beszerelhetéek, mint a mar jol
bevalt 6SMx7 szériaba tartozé motorok. Talan nem elhanyagolhaté szempont, hogy
a DBL sorozat motorjainak ara kedvezdbb, mint a korabbi valtozatu 6SMx7
motoroke.

Jellemzok:

* Neodymium allandé magnes a nagyobb dinamika érdekében

* |[EC szabvany szerinti perem méretek, j6-os tirés, DIN 42955, R besorolas

* Rezgési (vibracids) osztalyba sorolas: N - DIN ISO 2373 szabvany szerint

» Szigetelési szilardsag: 480 VAC névleges feszlltségre elbirtaknak megfeleléen
(DBL1 : 230V)

» Szigetel§ anyag termikus szilardsaga: F-osztaly - DIN 57530 szabvany szerint
» Szabvanyos méretek: IM BS - DIN 42950 szabvany szerint

» Tengelyvég alap valtozatban reteszhorony illetve ékpalya nélkul

» Védettség osztalyba sorolas: IP 64

* A kefenélkuli kivitelnek megfeleléen hosszu élettartam

» Beépitett szabvanyos rezorver

Rendelhetd opciodk:

* Tart6 fék

» Tengelyvég szabvanyos retesz horonnyal

» Tengely koral tomitd ill. porvédé gyuri

* Csatlakozoval szerelt motor és jeladd kabelek
* Beépitett, nagy felbontasu EnDat enkdder

* Duplikalt termikus védelem csatlakoz6

» Kényszerh(tés



Miszaki adatok:

Motor tipusa
DBL1X00010
DBL1X00020
DBL2H00040
DBL2H00060
DBL2M00080
DBL2H00080
DBL3N00065
DBL3H00065
DBL3N00130
DBL3H00130
DBL3M00190
DBL3H00250
DBL3N00300
DBL4N00260
DBL4H00260
DBL4N00530
DBL4H00530
DBL4N00750
DBL4H00750
DBL4N00950
DBL5N01050
DBL5H01050
DBL5N01350
DBL5H01350
DBL5N01700
DBL5H01700
DBL5N02200
DBL6N02200
DBL6N02900
DBL7N02600
DBL7N03200
DBL7N04000
DBL8N04000
DBL8N06800

Motor tipusa
DBL8L09300
DBL8L11500
DBK4N00100
DBK4H00100
DBK4N00160
DBK4H00160
DBK5N00210
DBK5H00210
DBK5N00430
DBK5H00430
DBK6N00350
DBK6N00700
DBK7N00650
DBK7N01200
DBK7N01950

Mo[Nm]
0,1
0,2
0,4
0,6
0,8
0,8

0,65
0,65
1,3
1,3
1,9
2,5
3,0
2,6
2,6
53
53
7,5
7,5
9,5
10,5
10,5
13,5
13,5
17
17
22
22
29
26
32
40
40
68

Mo[Nm)]
93
115
1
1
1,6
1,6
2,1
2,1
43
43
3,5
7
6,5
12
19,5

Tarté nyomaték Tarté aram

Io[A]
0,60
0,97
0,91
1,40
0,85
1,49
0,65
1,06
1,00
1,67
1,42
3,00
2,08
1,9
3,0
3.4
6,5
4,0
9,3
6,1
6,5
14,1
8,7
17,4
9,9
19,4
12,8
15,0
16,2
17,0
20,0
23,9
21,8
35,8

Tarté nyomaték Tarté aram

Io[A]
33,1
42,1
1,1
1,8
1,1
2,1
1,6
4,0
3,0
5,2
3,0
47
45
7,5
11,9

Névleges

fesziiltség

Un[V AC]
230
230

230/400
230/400
400
230/400
400/480
230/400
400/480
230/400
400/480
230/400
400/480
400/480
230
400/480
230
400/480
230
400/480
400/480
230
400/480
230
400/480
230
400/480
400/480
400/480
400/480
400/480
400/480
400/480
400/480

Névleges
fesziiltség

Un[V AC]

400
400
400/480
230
400/480
230
400/480
230
400/480
230
400/480
400/480
400/480
400/480
400/480

Névleges
fordulat-
szam
n[rpm]
6000
6000
4500/6000
4500/6000
4500
4500/6000
3000/3600
3000/6000
3000/3600
3000/6000
3000/3600
3000/6000
3000/3600
3000/3600
3000
3000/3600
3000
3000/3600
3000
3000/3600
3000/3600
3000
3000/3600
3000
3000/3600
3000
3000/3600
3000/3600
3000/3600
3000/3600
3000/3600
3000/3600
3000/3600
3000/3600
Névleges
fordulat-
szam
n[rpm]
2000
2000
3000/3600
3000
3000/3600
3000
3000/3600
3000
3000/3600
3000
3000/3600
3000/3600
3000/3600
3000/3600
3000/3600

Motor
inercia
J[kg cm2]
0,06
0,12
0,08
0,1
0,13
0,13
0,5
0,5
0,8
0,8
1,0
1,4
1,7
2,1
2,1
2,8
2,8
4,3
4,3
6,5
8,1
8,1
9,1
9,1
11,3
11,3
13,1
25,1
38,2
97,4
1141
139,4
711
113,6

Motor
inercia

J[kg cm2]

153
190
0,79
0,79
1,28
1,28
4,13
4,13
5,78
5,78
8
11,35
32,36
53,11
69,16

Csatlakozo
tipusa

Jeladé Motor tapfesz

Vezeték Vezeték

Vezeték Vezeték
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozdé Csatlakozo
Csatlakozdé Csatlakozo
Csatlakozdé Csatlakozo
Csatlakozd Csatlakozo
Csatlakozd Csatlakozo
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozd Csatlakozo
Csatlakozdé Csatlakozo
Csatlakozd Csatlakozo
Csatlakozé Csatlakozo
Csatlakoz6 Csatlakozo
Csatlakoz6 Csatlakozo
Csatlakoz6 Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozd Csatlakozo
Csatlakozé Kapocs doboz
Csatlakozé Kapocs doboz
Csatlakozé Kapocs doboz
Csatlakozé Kapocs doboz
Csatlakoz6 Kapocs doboz

Csatlakozo
tipusa

Jeladé Motor tapfesz
Csatlakoz6 Kapocs doboz
Csatlakoz6 Kapocs doboz
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozdé Csatlakozo
Csatlakozd Csatlakozo
Csatlakozdé Csatlakozo
Csatlakozd Csatlakozo
Csatlakozdé Csatlakozo
Csatlakoz6 Csatlakozo
Csatlakozo Csatlakozo
Csatlakozo Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé
Csatlakozé Csatlakozé



AC SZINKRON SZERVO MOTOROK GOLDLINE BH
1xx ... 8xx

A GOLDLINE BH sorozathoz tartozé kefenélkuli AC
szinkron szervo motorokat olyan alkalmazasokhoz
fejlesztették ki ahol elengedhetetlen kdvetelmény a
hajtasrendszer kifinomult dinamikai tulajdonsaga.
Ehhez a j6 dinamikai tulajdonsaghoz nagymértékben
hozzajarult a kifinomult konstrukcié valamint a magnes anyaga, és a kis
tehetetlenségi nyomaték.

Visszacsatolas:

A motorok alapkiépitésben kétpdlusu, csétengelyes, 1024 / fordulat felbontasu
szabvanyos rezorverrel készllnek. Igény esetén a motorok nagy felbontasu
inkrementalis jeladéval (enkdderrel) is rendelhetéek. Célszeri a jelado tipusat mar a
megrendeléskor kivalasztani, mert utdlagos valtoztatdas nem gazdasagos. A motor
tengely iranyu mérete természetesen fugg a kivant jeladd tipusatol.

Tarté fék:
A motorok beépitett tartdé fékkel, vagy fék nélkil rendelhetéek. Adott motoron
utélagos mddositas nem kivitelezhet. Beépitett tartd fék esetén a motor tengely
irAnyu mérete, és inerciaja (a fék nélkuli valtozathoz képest) nagyobb.

A motorok termikus védelme:
A motor tekercselésének hémérsékletét hdmérseéklet érzékeld feligyeli, és a mért
adatot a szabvanyos vezetéken keresztul eljuttatia a SERVOSTAR szervo-vezérlébe.

Jellemzok:

. Neodynium allandoé magnes a nagyobb dinamika érdekében
* |[EC szabvany szerinti perem méretek, j6-os tlrés, DIN 42955, R besorolas
* Rezgési (vibracidés) osztalyba sorolas: N - DIN ISO 2373 szabvany szerint
Szigeteld anyag termikus szilardsaga: H-osztaly - DIN 57530 szabvany szerint

+ Szabvanyos méretek: IM  B5 - DIN 42950 szabvany szerint
« Tengelyvég alap valtozatban reteszhorony illetve ékpalya nélkul
. Védettség osztalyba sorolas: IP 64
. A kefenélkuli kivitelnek megfelel6en hosszu élettartam
. Beépitett szabvanyos rezorver
Rendelhet6 opciok:
. Tarto fék
. Tengelyveg szabvanyos retesz horonnyal
. Tengely koral tomité ill. porvédd gylri
. Csatlakozoval szerelt motor és jeladd kabelek
. Duplikalt termikus védelem csatlakozo6

. Kényszerh(tés



Miszaki adatok:

Adatok Dim. BH-122-A BH-124-B BH-126-B  BH-222-B BH-224-B  BH-226-C
Tarté nyomaték Nm 0,7 1,3 1,9 2,1 3,8 55
Tart6 aram A 1 1.8 2,6 1,3 2,2 4.4
Fordulatszam min-1 6000 6000 6000 3000 3000 4000
Nyomaték Nm/A 0,7 0,74 0,74 1,62 1,7 2,5
konstans

Tehetetlenségi () 0.3 0,46 0,76 1 17 2,5
nyomaték

Suly kg 2,5 3,2 3,9 4,1 6,2 7.6

Szervo motor vezérlok

SERVOSTAR® 200
AC szinkron szervo hajtas szabalyzé elektronika

SERVOSTAR® 200 szervo vezérldket alacsony
teljesitmény igényl magas szinvonalu szervo
hajtasokhoz ajanljuk, anélkul hogy kompromisszumot
kellene koétni a megbizhatésag vagy a befoglalé méret
tertletén. A SERVOSTAR® 200 vezérl és az AKM
sorozathoz tartozé szervo motorok idealis és jol
kihasznalhaté megoldasokat kinalnak a
csomagolastechnikai, gyogyszeripari, a félvezet6 ipari
illetve a fafeldolgozé ipari gépek tervezése és
kivitelezése soran.

SERVOSTAR® 200 szervo vezérld fordulatszam
szabalyz6 savszélessége 800Hz-ig terjed, még a
aramszabalyozo része egészen 3-5 kHz- ig. Ezzel és
egy 24 bit-es nagyfelbontasu visszacsatolassal
egyenletes mozgas valosithatdo meg rovid ciklusidével.

CA

N -=2zeso

connected

E:fg g S gE'l

C€

Device Netn
Der?f:e_;’}!'gt.
Optikailag levalasztott be ill. kimenetek, valamint gyors “@“5
cserét lehetéve tevd csatlakozok az el6lapon biztositjak
a megfelel karbantartasi és beuzemelési feltételeket.

Fébb jellemzék:
. AC vagy DC bementi feszlltség
. DC: 20...90V
. AC: 110...240V, 50/60Hz
. RS232 interfészen keresztul teljesen programozhaté
+ PC-r6l is mikodtethetd a Danaher Motion operator szoftver segitségével
(WINDOWS™ 95/98/NT/2000/ME/XP) kérnyezetben

BH-226-E
5,6
3
2500

2,5

2,5
7,6



+ Egyszerl bedllitas és mikodtetési feltételek az un. SFD-n ( Smart Feedback

Device) keresztul
. Optimalis hajtas kialakitasa AKM sorozatu motorokkal
. Optikailag levalasztott I/O0
. Nyomaték és fordulatszam szabalyzas
. CANopen vagy DeviceNet pozicio szabalyoz6 opcionalisan
CE és UL megfelel6ség
SERVOSTAR® 2XX szervo hajtas szabalyzé elektronikak megfelelnek valamennyi
iranyadoé szabvanynak es eléirasnak:
. EMC Direktiva 89/336/EWG
. Kisfeszlltségi Direktiva 73/23/EWG
* UL és cUL

Fontosabb miiszaki adatok:

SERVOSTAR®
Névleges adatok: 20330 20630 20260 20360
Névleges tapfesziiltség 20...90v DC 0...264 V DC
Vezérl6 logika 20...90v DC 85...265V DC
Névleges kimeneti aram 3 6 1,5 3
Kimeneti aram csucsértéke ( 1-
3s, + 3%) ( 9 18 4,5 9
Aramszabalyozé max.
savszélessége

Fordulatszam szabalyz6 max.
savszélessége

> <<

kHz 5 5 3 3

Hz 800

SERVOSTAR® 300 y
AC szinkron szervo hajtas szabalyzé elektronika o

A jol bevalt SERVOSTAR® 400 és SERVOSTAR® 600-as
szériaba tartozo AC szinkron szervohajtas szabalyzé
elektronikakat egy U] digitalis szervoerdsité csalad egésziti
ki, amely rendkivul helytakarékos felépitésének
k6szOnhetéen ugyanazt a teljesitményt és széleskor(
funkcionalitast a korabbinal kisebb befoglalé méretben
valdsitja meg.

A SERVOSTAR® 300- nal is alkalmazhat6 Profibus,
Sercos, DeviceNet és mas I/O kommunikacios kartyak. 25

m motorkabel alatt a korabban alkalmazott sz{irék és c n " elalelrly

choke kiegeészitok elhagyhatok. A gyarilag beépitett = connected

CanOpen kommunikaciés interfész tovabbra is széria 93P pH DeviceNetw
tartozék. DeviceNet
A fentieket a kinalatunkban szereplé AC szinkron szervo ( € @

motorokkal, a gyarilag készre szerelt és ellenérzott jelado-

és motorkabelekkel, bolygokerekes hajtomivekkel, fékekkel és kuplungokkal
kiegészitve vasarldink teljesen komplett, digitalisan szabalyozott
hajtasrendszerekhez juthatnak egyetlen helyrél beszerezve.



Fobb jellemzok:

» Kozvetlenul a foldelt 3 fazisu valtakozé aramu halozatrol mikodtethetd,

» 230V-Tipus: (303...310) : 115V ... 230V, 50 Hz

* 480V-Tipus: (341...345) : 208V ... 480V, 50 Hz

* halézati sz(r6t tartalmaz

» Valamennyi arnyékolast igényl6 csatlakozo kdzvetlenul a szervoerésitdn talalhato
* DC-link aramkoérok parhuzamosan kapcsolhatéak

* RS232 interfészen keresztul teljesen programozhaté

* PC-rél is mikodtetheté a Danaher Motion operator szoftver segitségével
(WINDOWS™ 95/98/NT/2000/ME/XP) kérnyezetben

» Kozvetlen mikodtetés a szervoerdsitd elblapjan levé 2 nyomdégomb segitségével
« Allapot visszajelzés LED-es kijelzdn

* A 230V AC valtozat 200 mm-es szabvanyos kapcsoldszekrényben is elhelyezhetd
Szabvanyos eszkoz

* Beépitett interfésszel rendelkezik Iéptetd vezérldkkel valé kommunikacidhoz,
master-slave mikodéshez, elektronikusan megvaldsitott sebességvaltasi
funkciékhoz

* Alapkiépitésben tartalmazza a CANopen kommunikacids kartyat

*» Beépitett pozicio szabalyzas 180 mozgasi feladatra elegendé memoariaval

Intelligens pozicionalas:

» Sebesség szabalyzas,

* Pozicié szabalyzas,

* Rangatas ill. koppanaskorlatozas,

* Daisy-lanc funkcidk,

» Abszolut és relativ mozgasi feladatok végrehaijtasa,

» Klldénb6z6 tipusu referenciapontok és mozgasok kezelése

* Enkdder jelek fogadasa: inkrementalis (ROD426, decimalis vagy binaris) vagy
abszolut (SSI, normal vagy binaris.)

* Mozgas helyzet visszacsatolas fogadasa szabvanyos rezolverrél vagy nagy
felbontasu sinus —cosinus enkoderrél

CE és UL megfelel6ség

SERVOSTAR® 3XX szervo hajtas szabalyzé elektronikak megfelelnek valamennyi
iranyadd szabvanynak és el6irasnak:

* EMC Direktiva 89/336/EWG

* Kisfeszultségi Direktiva 73/23/EWG

* UL és cUL

Opcidk és kiegészité kartyak:

SERVOSTAR® 3XX digitalis szervo hajtas szabalyzé elektronikak nyitott hardver és
szoftver felépitéssel rendelkeznek. Ennek kdszdnhetben a szervo erésité képes
egyuttmikodni a legtobb mértékadd vevo specifikus kiegészité kartyaval és fieldbus
interfész eszkozzel:

* PROFIBUS DP (opcionalis)

* 1/O kiegészit6 panel (opcionalis)

* SERCOS-interfész (opcionalis)

* DeviceNet (opcionalis), ODVA megfelel6ség ellenérzott

* Ethernet (opcionalis)

* Alapkiépitésben: CANopen



Nagy precizitasu hajtasi feladatok visszacsatolasa

A beépitett enkdder interfész lehetbve teszi nagy felbontasu, egy vagy kétiranyu
sinus-cosinus enkodernek, mint visszacsatolé eszkdznek koézvetlendl a digitalis
szervo erdsitébe csatlakoztatott alkalmazasat.

Teljesen digitalis szabalyzas

A digitalis aram szabalyzas (space vector PWM, 62.5 us), a programozhato digitalis
sebesség szabalyas (62.5 us) és a beépitett pozicié szabalyzas, melyek csaknem
minden hajtasi feladatra alkalmazhatoak — ezek a korszeriil SERVOSTAR® eszk6zok
fontos jellemzéi.

Fontosabb miiszaki adatok SERVOSTAR® 3XX:

SERVOSTAR®
Névleges adatok: 303 306* 310* 341 343* 346*
Névleges tapfesziiltség V-~ 3 x 115V-10% ... 230V+10% 3 x208V-10% ... 480V+10%
Névleges teljesitmény (S1 lizem) kVA 1,1 2 3,5 1.1 2 3,5
Névleges DC link fesziiltség = 145 - 360 560 - 675
Névleges kimeneti aram értékek:(+ 3%)
-@1x110V/230V/240V AC A 2 4 5 - - -
- @ 3 x 115V névleges feszlltség mellett A 4 7 10 - - -
- @ 3 x 230 V névleges feszlltség mellett A 3 6 10 3 5 8
-@ 3 x400V névleges fesziiltség mellett A - - - 2 4 7
- @ 3 x480V névleges fesziiltség mellett A - - - 1,5 3 6
Kimeneti aram csucsértéke
(max. 55, + 3%) A 9 15 20 4,5 7,5 12
Beépitett regeneralé aramkor folyamatos. W 40 40 40 40 40 40

teljesitmény max. értéke

Kulsé regenerald aramkor folyamatos
teljesitmény maximalis értéke

Kilsé regeneralé aramkor csucs

kw 0,25 0,25 0,25..0,75 04.15 04.15 04..15

Y i s kw 1,6..3 15.3 3 7..95 7..9,5 7..95
teljesitmény maximalis értéke
Méretek:
Magassag mm 246 246
Szélesség mm 70 70
Mélység csatlakozokkal egyutt mm <200 <235
SERVOSTAR® 400 ot
AC szinkron szervo hajtas szabalyzé elektronika —

Az alapos piackutatas és aranalizis, valamint a vevoi .
igények felmérése soran kerillt sor a SERVOSTAR® 400 E
erdsit6 csalad kifejlesztésére. -
A fejlesztés eredménye egy Uuj, digitalis tobbtengelyes

rendszer megszuletése volt.

e s . , .. FEE
Koltségtakarékos megoldas tobbtengelyes rendszerek c_n " BRE0Y
esetén, egyszerl programozasi metodikaval. i

STEIAIE 015 DeviceNetm
" . . E& DeviceNet
Master-Slave rendszerkiépités egészen 8 tengelyig

C€ o@)us
Fobb jellemzok:

» Tapfeszultség igény



1 x 115V AC, 1 x 230V AC (csak SERVOSTAR® 40x tipus esetén)

3 x 115V AC (csak SERVOSTAR® 40x tipus esetén)

3 x 230V AC (minden tipus esetén)

3 x 400V AC (csak SERVOSTAR® 44x tipus esetén)

* Beépitett tapegyséq ill. fékez6 ellenallas a Master modulban

* Beépitett halozati szlrd

* 7 tengely-es rendszer kiépitése egy Master modullal

* Sinre flizhetd felépitmény

« Arnyékolt csatlakozasok

» Resolver vagy Encoder visszacsatolas

« Aram szabalyozas, sebesség szabalyozas pozicié szabalyozas, kdvetd
szabalyozas

* RS 232, CANopen kommunikacié

* LED-kijelz6 és nyomdégombok az el6lapon a Master modulon, a statusz elemzéshez
* Bovit6 kartya helyek

* Encoder emulacio: ROD426- (dec./bin.) vagy SSI (Gray/bin)

* Vezérlé a motor fékhez

* PC-rél valé mikddtetés

Szabvanyos eszkoz

* Interface integrated for stepper controllers, master-slave operation, electr. gear
* Alap kivitelben beépitett CANopen kartya

» Beépitett pozicié szabalyzas 180 hajtasi feladatra elegendé memdariaval

* PLC kompatibilis be/kimenetek

CE és UL megfeleléség

SERVOSTAR® megfelel valamennyi iranyadd szabvanynak és eldirasnak:
* EMC Direktiva 89/336/EWG

* Kisfeszultségi Direktiva 73/23/EWG

* UL és cUL

Opciok és kiegészitd kartyak:

* PROFIBUS DP

* SERCOS-interfész

Teljesen digitalis szabalyzas

A digitalis aram szabalyzas (space vector PWM, 62.5 ps), a programozhaté digitalis
sebesség szabalyas (62.5 us) és a beépitett pozicié szabalyzas, melyek csaknem
minden hajtasi feladatra alkalmazhatdak — ezek a korszer(i SERVOSTAR® eszk6zok
fontos jellemzéi.

Fontosabb miiszaki adatok SERVOSTAR® 4XX: 115V ... 230V Halozati
fesziiltség esetén

SERVOSTAR®
Master Tengely modul
DIM 403M 406M 403A 406A

Halozati fesziltség 50...60 Hz V~ 1x115V-10% ... 3x230V+10%
Teljesitmény kVA 7 - -
DC sin feszliltség V= 160 - 310

Kimeneti aram Arms 3 6* 3 6*
Kimeneti aram csucsértéke Arms 9 12* 9 12*

Fékezd ellendllas teljesitménye w 250



Fékezd ellendllas teljesitményének csucsértéke kW 4,8

Kiils6 ventillator - - X - X
Dimensions

Magassag mm 245
Szélesseg mm 100 50
Mélység mm 225

Fontosabb miiszaki adatok SERVOSTAR® 4XX: 223V... 400V Halozati
fesziiltség esetén

SERVOSTAR®
Master Tengely modul
DIM 443M 446M 403A 406A

Halézati feszlltség 50...60 Hz V~ 3x230-10% ... 3x400V+10%
Teljesitmény kVA 12 - -
DC sin fesziiltség V= 310 - 560
Kimeneti aram Arms 3 6* 3 6*
Kimeneti aram csucsértéke Afmms 9  12* 9 12*
Fékezd ellendllas teljesitménye. w 400

Fékezd ellendllas teljesitményének csucsértéke kW 16

Forced ventilation - - X - X
Méretek

Magassag mm 245
Szélesség mm 100 50
Mélység mm 225

DIGITALIS SZERVO VEZERLOK - SERVOSTAR®
6XX-as sorozat:

A SERVOSTAR® 600 —as sorozatba tartozé szervo
vezeérl6ket ugy tervezték, hogy nemzetkozi mércével is
szeéles korben alkalmazhato legyen, és a digitalis szervo
technoldgia elényeit a lehet legteljesebb mértékben
hasznosithassak a felhasznalok.

A hardware és a software nagyfoku rugalmassaga, az c EEEGED

egyszer( kezelhet6seg és a funkciok alap kiépitésben is NENS =
jol kiaknazhato széles valasztéka meggy6z6 érvek, seriie el TOAninG

’ . y . . rry s gz f:"l:'!tij- i evicenN el
csakuigy, mint a megbizhatd, tartés miikodés. iRy DesfeeNet

A SERVOSTAR® szervo vezérlék igényes kivitelezésl innovativ miszaki
megoldasokat tartalmaznak, és megoldast kinalnak szinte valamennyi elképzelhet6
hajtastechnikai feladatra.

Mindezeket az altalunk forgalmazott AC szinkron szervo motorokkal és egyéb fontos
kiegészitbkkel kombinalva teljesen integralt hajtastechnikai rendszereket kinalunk.

Fobb jellemzok:

» Kozvetlenul a foldelt 3-fazisu halézatrél mikodik

* 230V-10% ... 480V+10%, 50 Hz

* 208V-10% ... 480V+10%, 60 Hz

» 20 Amper aramerdsségig alkalmazhat6 belsé vonali sz(ir6t tartalmaz
» Valamennyi arnyékolt csatlakozas kdzvetlenll a vezérldn talalhatéd



* A DC-link aramkorok parhuzamosan kapcsolhatok a jogvédett ballaszt
aramkorokkel

* RS 232 interfészen keresztil teljes koérlien programozhat6

» Kozvetlenul PC-rél is mikodtethetd a Danaher Motion operator szoftver
felhasznalasaval (WINDOWS™ 95/98/NT/2000/ME/XP koérnyezetben). A szoftvert a
vezérlbhoz dijmentesen biztositjuk.

* 2 nyomoégombos, egyszeri kezelhet6ség a vezeérlén

+ Allapot visszajelzés a beépitett LED-es kijelzén

* 20 Amper motor aramig a vezérl6 elfér a 300 mm-es szabvanyos
kapcsoldszekrényekben

Altalanosan hasznalhat6 eszkéz:
» Beépitett interfész Iéptetémotor vezérl6k szamara, master-slave funkciok
* Elektronikusan megvalédsitott fordulatszam szabalyozas révén szamos
alkalmazasban elhagyhat6é a mechanikus attétel valto.
* Alap kivitelben beépitett CANopen kartya
* Beépitett pozicié szabalyzas 180 hajtasi feladatra elegendé memariaval
* Intelligens pozicionalas:
Sebesség szabalyzas,
Pozici6 szabalyzas,
Rangatas ill. koppanaskorlatozas,
Daisy-lanc funkciok,
Abszolut és relativ mozgasi feladatok végrehajtasa,
* Enkdder jelek fogadasa: inkrementalis (ROD426, decimalis vagy binaris) vagy
abszolut (SSI, normal vagy binaris.)
* Mozgas helyzet visszacsatolas fogadasa szabvanyos rezolverrdl vagy nagy
felbontasu sinus —cosinus enkéderrél

CE és UL megfeleléség

SERVOSTAR® megfelel valamennyi iranyadd szabvanynak és elbirasnak:
* EMC Direktiva 89/336/EWG

* Kisfeszlltségl Direktiva 73/23/EWG

* UL és cUL

Opcidk és kiegészitd kartyak:

SERVOSTAR® digitalis szervo vezérl6k nyitott hardver és szoftver felépitéssel
rendelkeznek. Ennek kdszonhetben a szervo erdsitd képes egyuttmikodni a legtobb
meértékadod vevé specifikus kiegészit kartyaval és fieldbus interfész eszkozzel:

* PROFIBUS DP (opcionalis)

* 1/O kiegészité panel (opcionalis)

* SERCOS-interfész (opcionalis)

* DeviceNet (opcionalis), ODVA megfelel6ség ellenérzott

* Opcionalis -AS- (ujrainditas gatlas baleset megel6zési céllal), ez a kiegészitd a
SERVOSTAR® 640 és 670 eszkdzOkben széria tartozék.

Nagy precizitasu hajtasi feladatok visszacsatolasa

A beépitett enkdder interfész lehetdvé teszi nagy felbontasu, egy vagy kétiranyu
sinus-cosinus enkodernek, mint visszacsatolo eszkoznek kdzvetlenul a digitalis
szervo er@sitébe csatlakoztatott alkalmazasat.



Teljesen digitalis szabalyzas

A digitalis aram szabalyzas (space vector PWM, 62.5 ps), a programozhaté digitalis
sebesség szabalyas (62.5 us) és a beépitett pozicié szabalyzas, melyek csaknem
minden hajtasi feladatra alkalmazhatoak — ezek a korszeriil SERVOSTAR® eszk6zok
fontos jellemzéi.

Fontosabb miiszaki adatok SERVOSTAR® 6XX:

SERVOSTAR®
Névleges adatok: DIM 601603 606610614620 640 670
3 x 230V-10% ... 480V+10%, 50 Hz
3 x 208V-10% ... 480V+10%, 60 Hz
Névleges teljesitmény (S1 Gtzem) kVA 1 2 42 7 10 14 30 50

Névleges tapfesziiltség V-~

Névleges DC link fesziiltség V= 310 - 675
Névleges kimeneti aram
(rms értek + 3%) Afrms 1,5 3 6 10 14 20 40 70

Kimeneti aram csucsértéke

1ax. 5s, + 3%) Amms 3 6 12 20 28 40 80 140

- agenerald aramkor foly. telj. max. kW 050515151515 6 6
G agenerald aramkor csucs teljesitm. kW 21 21 21 21 21 21 45 70
éretek:
; agassag mm 275275275275 275 275 345/495 345/495
! élesség mm 70 70 70 70 100120 250 250
glység csatlakozdkkal egyutt mm 273273273273273273 325 325

i' IGITALIS SZERVO VEZERLOK - SERVOSTAR® 700-as sorozat:

z uj Danaher Motion S700 szervo vezérld, a ServoStar 300-as sorozatu
q résitd utddjaként lett kifejlesztve. Alaplapra szerelt Ethernettel és Uj
ng iztonsagi funkcidkkal kiegészitve.

700 kompatibilis a SERVOSTAR 300-zal
Ugyanaz felépités és processzor mint a SERVOSTAR 300-ban
| Egészen 24A kimend aramig kiterjesztette a SERVOSTAR 300 csaladot
| Ll l Ismerés, felhasznalobarat szoftver
arom bovité kartya hely killdndsen rugalmassa teszi a S700-at:
I ' 1. Bovit6 kartyak illesztése,ahogy az mar jol ismert a SERVOSTAR 300-
F Al
e 2. vevé-specifikus bovits kartya,
3. SAFETY bévit6 kartya.
0bb Fieldbus interfész, a legtdbb visszacsatolasi méd hasznalata, elére
c n" pamao efinialt I/0O-k- és a pozicié szabalyzéfunkciok, valamint az un. Motion Task
ooroeted 1szi lehetbveé a széles korl alkalmazhatosagat.
diagagy DeviceNetnw

DeiceNet 7 5700 2007. 2. negyedétdl elérhetd lesz.

(€ O

EthercAT — SYNQNELj jellemzok:
» Kimeneti aram 24A-ig
* SAFETY bdvitd kartya, biztonsagi-csdkkentett sebességfunkcidval valamint
.-Emergency stop” funkciéval



» Ethernet alapu bus kommunikaco
* MMC-Memo¢ria kartya Optimalizalt resolver interfész

Standard jellemzék :

» Kbzvetlenul a 3 fazisu valtakozé aramu haldzatrol mikodtethetd, 208V ... 480V,
50/60 Hz

* Beépitett haloztai szlrd

* Teljesen fodelt csatlakozasok

* DC-sin aramkor parhuzamosan kapcsolhatok

* Restart Lock az alaplapra szerelve (Biztonsagi megallas)

* Teljes programozhatésag RS232 interfészen keresztll

* PC-rél valé mikdodtethetéség (WINDOWS™ 2000/XP)

» 2 gombos mikodtetés a vezerl6rol

* LED-es allapot jelzés

+ Suitable for 200mm switchgear cabinets

* Beépitett Iéptetd vezérlés, master-slave funkcio, kdvetd szabalyozas
*» Beépitett CANopen

* Beépitett pozicio szabalyzas 180 tarolhaté mozgasgorbével

Inteligens pozicionalas:

- Sebesség profilok,

- Pozici6 szabalyzas,

- Rangatas ill. koppanaskorlatozas,

- Daisy-lanc funkcidk,

- Abszolut és relativ mozgasi feladatok végrehaijtasa,

- Kllénboz6 tipusu referenciapontok és mozgasok kezelése
* Enkoder jelek fogadasa: inkrementalis (ROD426, decimalis vagy binaris) vagy
abszolut (SSI, normal vagy binaris.)

* Visszacsatolasi rendszer:

- 36 polusu rezolver

- ComCoder

- Incrementalis jeladé vagy Sinus Encoder Hall szenzorral

- Sinus Encoder EnDat/HIPERFACE —szel

- Sinus Encoder EnDat nélkiil

- Incrementalis Encoder AquadB

CE és UL megfeleldség

SERVOSTAR® S700 megfelel valamennyi irdnyadd szabvanynak és elbirasnak:
* EMC Direktiva 89/336/EWG

* KisfeszUltségl Direktiva 73/23/EWG

* UL és cUL

Opciodk és kiegészitd kartyak:

S700- nak nyitott hardvere és szoftver felépitése van. Ennek kdszénhetben az
erdsité készen all majdnem minden elképzelhet6 vevé specifikus médositasokra és
kommunikaciés modokra :

* Profibus DP

» Sercos

* DeviceNet

* SyngNet



* EtherCat
* 1/0-bévitd kartya

Teljesen digitalis szabalyzas

A digitalis aram szabalyzas (space vector PWM, 62.5 ys), a programozhaté digitalis
sebesség szabalyas (62.5 us) és a beépitett pozicid szabalyzas, melyek csaknem
minden hajtasi feladatra alkalmazhatdak — ezek a korszer(i SERVOSTAR® eszk6zok
fontos jellemzéi.

Miszaki adatok:

Névleges adatok DIM S701 S703 S706 S712 S724
Névleges tapfesziiltség V~ 3 x 208V-10% ... 480V+10%
Névleges teljesitmény (S1 tzem) kVA 1,1 22 45 9 18
Névleges DC link fesziiltség V= 260-675

Névleges kimeneti aram értékek:(x 3%) / Kimeneti aram csucsértéke (max. 5s, £ 3%)

- @ 3 x 208V névleges feszlltség melett Arms2,5/4,55/96/1812/3024 /48
- @ 3 x 230V névleges feszlltség melett Arms 2/4,5 4/96/1812/3024 /48
- @ 3 x 400V névleges feszlltség melett Arms1,5/4,53/96/1812/3024 /48
- @ 3 x 480V névleges feszlltség melett Arms1,5/453/96/1812/3024 /48
Beépitett fékezb ellenallas teljesitménye (R belsd) W 20 50 50 100 200
Fékezd ellenallas teljesitménye (R kils6) max. kw 0,3 1 1 1,5 4,0
Fékezd ellendllas csucs teljesitménye (R kiils6) max. kW 4..21 6...30
Méretek

Magassag csatlakozokkal mm <380 <385
Szélesség mm 70 100

Mélység csatlakozokkal mm <300 <300



