
Szervo motorok

AC szinkron szervo motorok AKM
sorozat

Hét különböző perem méret, és nagy
számú tekercselési választék, és
opcionális visszacsatolási lehetőségek
a gép tervezése, felújítása során a
lehető legnagyobb rugalmasságot
biztosítják a tervezők a gép építők és a
felhasználók számára.

Korszerűen szervezett gyártási folyamat teszi lehetővé, hogy a nagy számú
különböző méret, illesztő perem (IEC-NEMA-JIS ), tekercselési, és visszacsatolási
variáció valamint csatlakozó változat ellenére a kívánt összeállítás a lehető
legrövidebb szállítási határidővel vevőink rendelkezésére álljon.
A motorok matt fekete színben, porfestési eljárással felület kezelve kerülnek
forgalomba.
Az állórész tekercselésének hőmérsékletét a benne elhelyezett PTC
hőmérsékletérzékelő figyeli, és jelzi a vezérlő elektronika felé.
Más gyártók hétköznapi szervo motorjaival összehasonlítva az AKM motorok
számottevően nagyobb tengelyen leadott teljesítményre képesek adott befoglaló
méret mellett. A motorok alacsony inerciájú forgórészt tartalmaznak, ezáltal a nagy
dinamikájú alkalmazások számára is kiváló megoldást jelentenek.

Visszacsatolás, jeladók
A motorok alapváltozatban 2 pólusú, csőtengelyes kivitelű, resolver típusú jeladóval
készülnek. Opcióként rendelhetők más alternatív jeladók is:
• Smart Feedback Device (SFD  intelligens jeladó rendszer)
• Nagy felbontású EnDat enkoder jeladó
• Comcoder (inkrementális enkoder commutáció figyeléssel)
Az adott típusú jeladót a motor gyártása előtt kell kiválasztani, gyártás utáni
változtatás nem lehetséges. A motor tengely irányú mérete a kiválasztott jeladó
típusának megfelelően változik.

Jellemzők:
• Szabványos perem méretek, j6-os tűrés, pontosság DIN 42955 szerint, N osztály
• Rezgési (vibrációs) osztályba sorolás: ISO G6.3
• Szigetelési szilárdság: 480 VAC névleges feszültségre előírtaknak megfelelően
(AKM1X: 230V)
• Szigetelő anyag termikus szilárdsága: F-osztály - DIN 57530 szabvány szerint
• Tengelyvég alap változatban reteszhorony illetve ékpálya nélkül, DIN 748, menetes
furattal.
• Védettség osztályba sorolás: alap változatban IP 40, kiegészítőkkel, (pl. csapágy
szigetelő gyűrű, stb.) IP 65
• A visszacsatolás és a motor csatlakozók elfordíthatóak.



Opciók:
• Tartó fék (AKM2...7)
• Reteszhorony
• Csapágy szigetelés (Viton, IP 65)
• Különböző perem/osztókör változatok (Nagy darabszámnál, vevővel-gyártóval
egyeztetve)
• Különböző csatlakozó változatok (Nagy darabszámnál, vevővel-gyártóval
egyeztetve)
• Nagy felbontású EnDat enkoder
• Smart Feedback Device (SFD, az intelligens jeladó rendszer AKM1... 4 méretben)
• Comcoder (inkrementális, kommutáció figyelő enkoder)

Műszaki adatok:

Tartó nyomaték Tartó áram Névleges sebesség az adott tápfeszültség mellett Forgórész inercia
75 V DC 110 V AC 230 V AC 400 V AC 480 V AC

Típus Mo[Nm] Io[A] n[1/min] n[1/min] n[1/min] n[1/min] n[1/min] J[kgcm2]
AKM11-B 0,18 1,16 - 4000 8000 - - 0,017
AKM11-C 0,19 1,45 - 6000 - - - 0,017
AKM11-E 0,19 2,91 6000 - - - - 0,017
AKM12-C 0,31 1,51 - 4000 8000 - - 0,031
AKM12-E 0,3 2,72 3000 8000 - - - 0,031
AKM13-C 0,41 1,48 - 3000 8000 - - 0,045
AKM13-D 0,4 2,4 2000 7000 - - - 0,045
AKM21-C 0,48 1,58 - 2500 8000 - - 0,107
AKM21-E 0,5 3,11 2000 7000 - - - 0,107
AKM21-G 0,5 4,87 4000 - - - - 0,107
AKM22-C 0,84 1,39 - 1000 3500 8000 8000 0,161
AKM22-E 0,87 2,73 1000 3500 8000 - - 0,161
AKM22-G 0,88 4,82 2500 7000 - - - 0,161
AKM23-C 1,13 1,41 - 1000 2500 5500 7000 0,216
AKM23-D 1,16 2,19 - 1500 5000 8000 8000 0,216
AKM23-F 1,18 4,31 1500 4500 8000 - - 0,216
AKM24-C 1,38 1,42 - - 2000 4500 5500 0,27
AKM24-D 1,41 2,21 - 1500 4000 8000 8000 0,27
AKM24-F 1,42 3,89 1000 3000 8000 - - 0,27
AKM31-C 1,15 1,37 - - 2500 5000 6000 0,33
AKM31-E 1,2 2,99 750 2500 6000 - - 0,33
AKM31-H 1,23 5,85 2000 6000 - - - 0,33
AKM32-C 2 1,44 - - 1500 3000 3500 0,59
AKM32-D 2,04 2,23 - 1000 2500 5500 6000 0,59
AKM32-H 2,1 5,5 1200 3000 7000 - - 0,59
AKM33-C 2,71 1,47 - - 1000 2000 2500 0,85
AKM33-E 2,79 2,58 - - 2000 4500 5000 0,85
AKM33-H 2,88 5,62 800 2500 5500 - - 0,85
AKM41-C 1,95 1,46 - - 1200 3000 3500 0,81
AKM41-E 2,02 2,85 - 1200 3000 6000 6000 0,81
AKM41-H 2,06 5,6 1000 3000 6000 - - 0,81
AKM42-C 3,35 1,4 - - - 1500 2000 1,45
AKM42-E 3,42 2,74 - - 1800 3500 4000 1,45
AKM42-G 3,53 4,8 - - 3500 6000 6000 1,45
AKM42-J 3,56 8,4 - 3000 6000 - - 1,45
AKM43-E 4,7 2,76 - - 1500 2500 3000 2,09
AKM43-G 4,8 4,87 - - 2500 5000 6000 2,09
AKM43-K 4,9 9,6 - 2500 6000 - - 2,09
AKM44-E 5,76 2,85 - - 1200 2000 2500 2,73
AKM44-G 5,88 5 - - 2000 4000 5000 2,73
AKM44-J 6 8,8 - - 4000 6000 6000 2,73
AKM51-E 4,7 2,75 - - 1200 2500 3000 3,42
AKM51-G 4,75 4,84 - - 2500 5000 6000 3,42
AKM51-K 4,9 9,4 - 2500 5500 - - 3,42
AKM52-E 8,34 3 - - - 1500 2000 6,22
AKM52-G 8,43 4,72 - - 1500 2500 3000 6,22
AKM52-K 8,6 9,3 - - 3000 5500 6000 6,22
AKM52-M 8,6 13,1 - - 4500 - - 6,22



AKM53-G 11,37 4,77 - - 1000 2000 2400 9,12
AKM53-K 11,6 9,4 - - 2000 4000 4500 9,12
AKM53-M 11,37 13,4 - - 3000 - - 9,12
AKM53-P 11,37 19,1 - - 5000 - - 9,12
AKM54-G 14,26 5 - - - 1500 2000 11,92
AKM54-K 14,4 9,7 - - 1800 3500 4000 11,92
AKM54-L 14,11 12,5 - - 2500 4500 - 11,92
AKM54-N 14,11 17,8 - - 3500 - - 11,92
AKM62-G 11,9 4,85 - - - 1800 2000 16,9
AKM62-K 12,2 9,6 - - 2000 3500 4500 16,9
AKM62-M 12,2 13,4 - - 3000 6000 6000 16,9
AKM62-P 12,3 18,8 - - 4500 - - 16,9
AKM63-G 16,5 4,48 - - - 1200 1500 24,2
AKM63-K 16,8 9,9 - - 1500 3000 3500 24,2
AKM63-M 17 13,8 - - 2000 4000 4500 24,2
AKM63-N 17 17,4 - - 3000 5000 6000 24,2
AKM64-K 20,8 9,2 - - 1200 2000 2500 31,6
AKM64-L 21 12,8 - - 1500 3000 3500 31,6
AKM64-P 20,4 18,6 - - 2500 4500 5500 31,6
AKM65-K 24,8 9,8 - - 1000 2000 2200 40
AKM65-M 25 13,6 - - 1500 2500 3000 40
AKM65-N 24,3 17,8 - - 2000 3500 4000 40
AKM72-K 29,7 9,3 - - - 1500 1800 64,5
AKM72-M 30 13 - - - 2000 2500 64,5
AKM72-P 29,4 18,7 - - 1800 3000 3500 64,5
AKM73-M 42 13,6 - - - 1500 1800 92,1
AKM73-P 41,6 19,5 - - 1300 2400 2800 92,1
AKM74-L 53 12,9 - - - 1200 1400 119,7
AKM74-P 52,5 18,5 - - - 1800 2000 119,7

AC SZINKRON SZERVO MOTOROK – DBL / DBK
SOROZAT:

A DBL/DBK sorozatba tartozó AC szinkron szervo
motorok három fázisú kefe nélküli motorok, melyeket a
korszerű szervo alkalmazásokhoz fejlesztettek ki. A
szervo motorok forgórésze kiváló minőségű
Neodymium állandó mágnest tartalmaz. A szabványos
perem és tengelyvég méreteknek köszönhetően a megfelelő szabványos hajtómű
mechanikai illesztése egyszerűen megoldható.

Visszacsatolás:
A motorok alapkiépítésben kétpólusú, csőtengelyes, 1024 / fordulat felbontású
szabványos rezorverrel készülnek. Igény esetén a motorok nagy felbontású
inkrementális jeladóval (enkóderrel) is rendelhetőek. Célszerű a jeladó típusát már a
megrendeléskor kiválasztani, mert utólagos változtatás nem gazdaságos. A motor
tengely irányú mérete természetesen függ a kívánt jeladó típusától.

Tartó fék:
A motorok beépített tartó fékkel, vagy fék nélkül rendelhetőek. Adott motoron
utólagos módosítás nem kivitelezhető. Beépített tartó fék esetén a motor tengely
irányú mérete, és inerciája (a fék nélküli változathoz képest) nagyobb.



A motorok termikus védelme:
A motor tekercselésének hőmérsékletét hőmérséklet érzékelő felügyeli, és a mért
adatot a szabványos vezetéken keresztül eljuttatja a SERVOSTAR szervo-vezérlőbe.

A rövid motorok (DBK):
A DBK sorozatba tartozó motorokat elsősorban olyan szervo alkalmazások céljára
fejlesztették ki, ahol rendkívül kicsi tengely irányú hely áll rendelkezésre a
szervomotor számára.

Kompatibilitás:
A DBL sorozatba tartozó motorok teljesen kompatibilisek a korábbi 6SMx7
motorokkal, ezáltal ugyanazokba az alkalmazásokba beszerelhetőek, mint a már jól
bevált 6SMx7 szériába tartozó motorok. Talán nem elhanyagolható szempont, hogy
a DBL sorozat motorjainak ára kedvezőbb, mint a korábbi változatú 6SMx7
motoroké.

Jellemzők:
• Neodymium állandó mágnes a nagyobb dinamika érdekében
• IEC szabvány szerinti perem méretek, j6-os tűrés, DIN 42955, R besorolás
• Rezgési (vibrációs) osztályba sorolás: N - DIN ISO 2373 szabvány szerint
• Szigetelési szilárdság: 480 VAC névleges feszültségre előírtaknak megfelelően
(DBL1 : 230V)
• Szigetelő anyag termikus szilárdsága: F-osztály - DIN 57530 szabvány szerint
• Szabványos méretek: IM B5 - DIN 42950 szabvány szerint
• Tengelyvég alap változatban reteszhorony illetve ékpálya nélkül
• Védettség osztályba sorolás: IP 64
• A kefenélküli kivitelnek megfelelően hosszú élettartam
• Beépített szabványos rezorver

Rendelhető opciók:
• Tartó fék
• Tengelyvég szabványos retesz horonnyal
• Tengely körül tömítő ill. porvédő gyűrű
• Csatlakozóval szerelt motor és jeladó kábelek
• Beépített, nagy felbontású EnDat enkóder
• Duplikált termikus védelem csatlakozó
• Kényszerhűtés



Műszaki adatok:

Tartó nyomaték Tartó áram Névleges
feszültség

Névleges
fordulat-

szám
Motor
inercia

Csatlakozó
típusa

Motor típusa Mo[Nm] Io[A] Un[V AC] n[rpm] J[kg cm2] Jeladó Motor tápfesz
DBL1X00010 0,1 0,60 230 6000 0,06 Vezeték Vezeték
DBL1X00020 0,2 0,97 230 6000 0,12 Vezeték Vezeték
DBL2H00040 0,4 0,91 230/400 4500/6000 0,08 Csatlakozó Csatlakozó
DBL2H00060 0,6 1,40 230/400 4500/6000 0,11 Csatlakozó Csatlakozó
DBL2M00080 0,8 0,85 400 4500 0,13 Csatlakozó Csatlakozó
DBL2H00080 0,8 1,49 230/400 4500/6000 0,13 Csatlakozó Csatlakozó
DBL3N00065 0,65 0,65 400/480 3000/3600 0,5 Csatlakozó Csatlakozó
DBL3H00065 0,65 1,06 230/400 3000/6000 0,5 Csatlakozó Csatlakozó
DBL3N00130 1,3 1,00 400/480 3000/3600 0,8 Csatlakozó Csatlakozó
DBL3H00130 1,3 1,67 230/400 3000/6000 0,8 Csatlakozó Csatlakozó
DBL3M00190 1,9 1,42 400/480 3000/3600 1,0 Csatlakozó Csatlakozó
DBL3H00250 2,5 3,00 230/400 3000/6000 1,4 Csatlakozó Csatlakozó
DBL3N00300 3,0 2,08 400/480 3000/3600 1,7 Csatlakozó Csatlakozó
DBL4N00260 2,6 1,9 400/480 3000/3600 2,1 Csatlakozó Csatlakozó
DBL4H00260 2,6 3,0 230 3000 2,1 Csatlakozó Csatlakozó
DBL4N00530 5,3 3,4 400/480 3000/3600 2,8 Csatlakozó Csatlakozó
DBL4H00530 5,3 6,5 230 3000 2,8 Csatlakozó Csatlakozó
DBL4N00750 7,5 4,0 400/480 3000/3600 4,3 Csatlakozó Csatlakozó
DBL4H00750 7,5 9,3 230 3000 4,3 Csatlakozó Csatlakozó
DBL4N00950 9,5 6,1 400/480 3000/3600 6,5 Csatlakozó Csatlakozó
DBL5N01050 10,5 6,5 400/480 3000/3600 8,1 Csatlakozó Csatlakozó
DBL5H01050 10,5 14,1 230 3000 8,1 Csatlakozó Csatlakozó
DBL5N01350 13,5 8,7 400/480 3000/3600 9,1 Csatlakozó Csatlakozó
DBL5H01350 13,5 17,4 230 3000 9,1 Csatlakozó Csatlakozó
DBL5N01700 17 9,9 400/480 3000/3600 11,3 Csatlakozó Csatlakozó
DBL5H01700 17 19,4 230 3000 11,3 Csatlakozó Csatlakozó
DBL5N02200 22 12,8 400/480 3000/3600 13,1 Csatlakozó Csatlakozó
DBL6N02200 22 15,0 400/480 3000/3600 25,1 Csatlakozó Csatlakozó
DBL6N02900 29 16,2 400/480 3000/3600 38,2 Csatlakozó Csatlakozó
DBL7N02600 26 17,0 400/480 3000/3600 97,4 Csatlakozó Kapocs doboz
DBL7N03200 32 20,0 400/480 3000/3600 114,1 Csatlakozó Kapocs doboz
DBL7N04000 40 23,9 400/480 3000/3600 139,4 Csatlakozó Kapocs doboz
DBL8N04000 40 21,8 400/480 3000/3600 71,1 Csatlakozó Kapocs doboz
DBL8N06800 68 35,8 400/480 3000/3600 113,6 Csatlakozó Kapocs doboz

Tartó nyomaték Tartó áram Névleges
feszültség

Névleges
fordulat-

szám
Motor
inercia

Csatlakozó
típusa

Motor típusa Mo[Nm] Io[A] Un[V AC] n[rpm] J[kg cm2] Jeladó Motor tápfesz
DBL8L09300 93 33,1 400 2000 153 Csatlakozó Kapocs doboz
DBL8L11500 115 42,1 400 2000 190 Csatlakozó Kapocs doboz
DBK4N00100 1 1,1 400/480 3000/3600 0,79 Csatlakozó Csatlakozó
DBK4H00100 1 1,8 230 3000 0,79 Csatlakozó Csatlakozó
DBK4N00160 1,6 1,1 400/480 3000/3600 1,28 Csatlakozó Csatlakozó
DBK4H00160 1,6 2,1 230 3000 1,28 Csatlakozó Csatlakozó
DBK5N00210 2,1 1,6 400/480 3000/3600 4,13 Csatlakozó Csatlakozó
DBK5H00210 2,1 4,0 230 3000 4,13 Csatlakozó Csatlakozó
DBK5N00430 4,3 3,0 400/480 3000/3600 5,78 Csatlakozó Csatlakozó
DBK5H00430 4,3 5,2 230 3000 5,78 Csatlakozó Csatlakozó
DBK6N00350 3,5 3,0 400/480 3000/3600 8 Csatlakozó Csatlakozó
DBK6N00700 7 4,7 400/480 3000/3600 11,35 Csatlakozó Csatlakozó
DBK7N00650 6,5 4,5 400/480 3000/3600 32,36 Csatlakozó Csatlakozó
DBK7N01200 12 7,5 400/480 3000/3600 53,11 Csatlakozó Csatlakozó
DBK7N01950 19,5 11,9 400/480 3000/3600 69,16 Csatlakozó Csatlakozó



AC SZINKRON SZERVO MOTOROK GOLDLINE BH
1xx … 8xx

A GOLDLINE BH sorozathoz tartozó kefenélküli AC
szinkron szervo motorokat olyan alkalmazásokhoz
fejlesztették ki ahol elengedhetetlen követelmény a
hajtásrendszer kifinomult dinamikai tulajdonsága.
Ehhez a jó dinamikai tulajdonsághoz nagymértékben
hozzájárult a kifinomult konstrukció valamint a mágnes anyaga, és a kis
tehetetlenségi nyomaték.

Visszacsatolás:
A motorok alapkiépítésben kétpólusú, csőtengelyes, 1024 / fordulat felbontású
szabványos rezorverrel készülnek. Igény esetén a motorok nagy felbontású
inkrementális jeladóval (enkóderrel) is rendelhetőek. Célszerű a jeladó típusát már a
megrendeléskor kiválasztani, mert utólagos változtatás nem gazdaságos. A motor
tengely irányú mérete természetesen függ a kívánt jeladó típusától.

Tartó fék:
A motorok beépített tartó fékkel, vagy fék nélkül rendelhetőek. Adott motoron
utólagos módosítás nem kivitelezhető. Beépített tartó fék esetén a motor tengely
irányú mérete, és inerciája (a fék nélküli változathoz képest) nagyobb.

A motorok termikus védelme:
A motor tekercselésének hőmérsékletét hőmérséklet érzékelő felügyeli, és a mért
adatot a szabványos vezetéken keresztül eljuttatja a SERVOSTAR szervo-vezérlőbe.

Jellemzők:
• Neodynium állandó mágnes a nagyobb dinamika érdekében
• IEC szabvány szerinti perem méretek, j6-os tűrés, DIN 42955, R besorolás
• Rezgési (vibrációs) osztályba sorolás: N - DIN ISO 2373 szabvány szerint
• Szigetelő anyag termikus szilárdsága: H-osztály - DIN 57530 szabvány szerint
• Szabványos méretek: IM B5 - DIN 42950 szabvány szerint
• Tengelyvég alap változatban reteszhorony illetve ékpálya nélkül
• Védettség osztályba sorolás: IP 64
• A kefenélküli kivitelnek megfelelően hosszú élettartam
• Beépített szabványos rezorver

Rendelhető opciók:
• Tartó fék
• Tengelyvég szabványos retesz horonnyal
• Tengely körül tömítő ill. porvédő gyűrű
• Csatlakozóval szerelt motor és jeladó kábelek
• Duplikált termikus védelem csatlakozó
• Kényszerhűtés



Műszaki adatok:

Adatok Dim. BH-122-A BH-124-B BH-126-B BH-222-B BH-224-B BH-226-C BH-226-E
Tartó nyomaték Nm 0,7 1,3 1,9 2,1 3,8 5,5 5,6
Tartó áram A 1 1,8 2,6 1,3 2,2 4,4 3
Fordulatszám min-1 6000 6000 6000 3000 3000 4000 2500
Nyomaték
konstans Nm/A 0,7 0,74 0,74 1,62 1,7 2,5 2,5

Tehetetlenségi
nyomaték Kgcm2 0,3 0,46 0,76 1 1,7 2,5 2,5

Súly kg 2,5 3,2 3,9 4,1 6,2 7,6 7,6

Szervo motor vezérlők

SERVOSTAR® 200
AC szinkron szervo hajtás szabályzó elektronika

SERVOSTAR® 200 szervo vezérlőket alacsony
teljesítmény igényű magas színvonalú szervo
hajtásokhoz ajánljuk, anélkül hogy kompromisszumot
kellene kötni a megbízhatóság vagy a befoglaló méret
területén. A SERVOSTAR® 200 vezérlő és az AKM
sorozathoz tartozó szervo motorok ideális és jól
kihasználható megoldásokat kínálnak a
csomagolástechnikai, gyógyszeripari, a félvezető ipari
illetve a fafeldolgozó ipari gépek tervezése és
kivitelezése során.

SERVOSTAR® 200 szervo vezérlő fordulatszám
szabályzó sávszélessége 800Hz-ig terjed, még a
áramszabályozó része egészen 3-5 kHz- ig. Ezzel és
egy 24 bit-es nagyfelbontású visszacsatolással
egyenletes mozgás valósítható meg rövid ciklusidővel.

Optikailag leválasztott be ill. kimenetek, valamint gyors
cserét lehetővé tevő csatlakozók az előlapon biztosítják
a megfelelő karbantartási és beüzemelési feltételeket.

Főbb jellemzők:
• AC vagy DC bementi feszültség
• DC: 20…90V
• AC: 110…240V, 50/60Hz
• RS232 interfészen keresztül teljesen programozható
• PC-ről is működtethető a Danaher Motion operátor szoftver segítségével
(WINDOWS™ 95/98/NT/2000/ME/XP) környezetben



• Egyszerű beállítás és működtetési feltételek az un. SFD-n ( Smart Feedback
Device) keresztül
• Optimális hajtás kialakítása AKM sorozatú motorokkal
• Optikailag leválasztott I/O
• Nyomaték és fordulatszám szabályzás
• CANopen vagy DeviceNet pozíció szabályozó opcionálisan
CE és UL megfelelőség
SERVOSTAR® 2XX szervo hajtás szabályzó elektronikák megfelelnek valamennyi
irányadó szabványnak és előírásnak:
• EMC Direktíva 89/336/EWG
• Kisfeszültségű Direktíva 73/23/EWG
• UL és cUL

Fontosabb műszaki adatok:

SERVOSTAR®
Névleges adatok: 20330 20630 20260 20360
Névleges tápfeszültség V 20…90V DC 0…264 V DC
Vezérlő logika V 20…90V DC 85…265V DC
Névleges kimeneti áram A 3 6 1,5 3
Kimeneti áram csúcsértéke ( 1-
3s, ± 3%) A 9 18 4,5 9

Áramszabályozó max.
sávszélessége kHz 5 5 3 3

Fordulatszám szabályzó max.
sávszélessége Hz 800

SERVOSTAR® 300
AC szinkron szervo hajtás szabályzó elektronika

A jól bevált SERVOSTAR® 400 és SERVOSTAR® 600-as
szériába tartozó AC szinkron szervohajtás szabályzó
elektronikákat egy új digitális szervoerősítő család egészíti
ki, amely rendkívül helytakarékos felépítésének
köszönhetően ugyanazt a teljesítményt és széleskörű
funkcionalitást a korábbinál kisebb befoglaló méretben
valósítja meg.

A SERVOSTAR® 300- nál is alkalmazható Profibus,
Sercos, DeviceNet és más I/O kommunikációs kártyák. 25
m motorkábel alatt a korábban alkalmazott szűrők és
choke kiegészítők elhagyhatók. A gyárilag beépített
CanOpen kommunikációs interfész továbbra is széria
tartozék.

A fentieket a kínálatunkban szereplő AC szinkron szervo
motorokkal, a gyárilag készre szerelt és ellenőrzött jeladó-
és motorkábelekkel, bolygókerekes hajtóművekkel, fékekkel és kuplungokkal
kiegészítve vásárlóink teljesen komplett, digitálisan szabályozott
hajtásrendszerekhez juthatnak egyetlen helyről beszerezve.



Főbb jellemzők:
• Közvetlenül a földelt 3 fázisú váltakozó áramú hálózatról működtethető,
• 230V-Típus: (303...310) : 115V ... 230V, 50 Hz
• 480V-Típus: (341...345) : 208V ... 480V, 50 Hz
• hálózati szűrőt tartalmaz
• Valamennyi árnyékolást igénylő csatlakozó közvetlenül a szervoerősítőn található
• DC-link áramkörök párhuzamosan kapcsolhatóak
• RS232 interfészen keresztül teljesen programozható
• PC-ről is működtethető a Danaher Motion operátor szoftver segítségével
(WINDOWS™ 95/98/NT/2000/ME/XP) környezetben
• Közvetlen működtetés a szervoerősítő előlapján levő 2 nyomógomb segítségével
• Állapot visszajelzés LED-es kijelzőn
• A 230V AC változat 200 mm-es szabványos kapcsolószekrényben is elhelyezhető
Szabványos eszköz
• Beépített interfésszel rendelkezik léptető vezérlőkkel való kommunikációhoz,
master-slave működéshez, elektronikusan megvalósított sebességváltási
funkciókhoz
• Alapkiépítésben tartalmazza a CANopen kommunikációs kártyát
• Beépített pozíció szabályzás 180 mozgási feladatra elegendő memóriával

Intelligens pozícionálás:

• Sebesség szabályzás,
• Pozíció szabályzás,
• Rángatás ill. koppanáskorlátozás,
• Daisy-lánc funkciók,
• Abszolút és relatív mozgási feladatok végrehajtása,
• Különböző típusú referenciapontok és mozgások kezelése
• Enkóder jelek fogadása: inkrementális (ROD426, decimális vagy bináris) vagy
abszolút (SSI, normál vagy bináris.)
• Mozgás helyzet visszacsatolás fogadása szabványos rezolverről vagy nagy
felbontású sinus –cosinus enkóderről
CE és UL megfelelőség
SERVOSTAR® 3XX szervo hajtás szabályzó elektronikák megfelelnek valamennyi
irányadó szabványnak és előírásnak:
• EMC Direktíva 89/336/EWG
• Kisfeszültségű Direktíva 73/23/EWG
• UL és cUL
Opciók és kiegészítő kártyák:
SERVOSTAR® 3XX digitális szervo hajtás szabályzó elektronikák nyitott hardver és
szoftver felépítéssel rendelkeznek. Ennek köszönhetően a szervo erősítő képes
együttműködni a legtöbb mértékadó vevő specifikus kiegészítő kártyával és fieldbus
interfész eszközzel:
• PROFIBUS DP (opcionális)
• I/O kiegészítő panel (opcionális)
• SERCOS-interfész (opcionális)
• DeviceNet (opcionális), ODVA megfelelőség ellenőrzött
• Ethernet (opcionális)
• Alapkiépítésben: CANopen



Nagy precizitású hajtási feladatok visszacsatolása
A beépített enkóder interfész lehetővé teszi nagy felbontású, egy vagy kétirányú
sinus-cosinus enkódernek, mint visszacsatoló eszköznek közvetlenül a digitális
szervo erősítőbe csatlakoztatott alkalmazását.

Teljesen digitális szabályzás
A digitális áram szabályzás (space vector PWM, 62.5 µs), a programozható digitális
sebesség szabályás (62.5 µs) és a beépített pozíció szabályzás, melyek csaknem
minden hajtási feladatra alkalmazhatóak – ezek a korszerű SERVOSTAR® eszközök
fontos jellemzői.

Fontosabb műszaki adatok SERVOSTAR® 3XX:

SERVOSTAR®
Névleges adatok: 303 306* 310* 341 343* 346*
Névleges tápfeszültség V~ 3 x 115V-10% ... 230V+10% 3 x 208V-10% ... 480V+10%
Névleges teljesítmény (S1 üzem) kVA 1,1 2 3,5 1,1 2 3,5
Névleges DC link feszültség V= 145 - 360 560 - 675
Névleges kimeneti áram értékek:(± 3%)
- @ 1 x 110 V / 230 V / 240 V AC A 2 4 5 - - -
- @ 3 x 115 V névleges feszültség mellett A 4 7 10 - - -
- @ 3 x 230 V névleges feszültség mellett A 3 6 10 3 5 8
- @ 3 x 400 V névleges feszültség mellett A - - - 2 4 7
- @ 3 x 480 V névleges feszültség mellett A - - - 1,5 3 6
Kimeneti áram csúcsértéke
(max. 5s, ± 3%) A 9 15 20 4,5 7,5 12

Beépített regeneráló áramkör folyamatos.
teljesítmény max. értéke W 40 40 40 40 40 40

Külső regeneráló áramkör folyamatos
teljesítmény maximális értéke kW 0,25 0,25 0,25...0,75 0,4...1,5 0,4...1,5 0,4...1,5

Külső regeneráló áramkör csúcs
teljesítmény maximális értéke kW 1,5...3 1,5...3 3 7...9,5 7...9,5 7...9,5

Méretek:
Magasság mm 246 246
Szélesség mm 70 70
Mélység csatlakozókkal együtt mm < 200 < 235

SERVOSTAR® 400
AC szinkron szervo hajtás szabályzó elektronika

Az alapos piackutatás és áranalízis, valamint a vevői
igények felmérése során került sor a SERVOSTAR® 400
erősítő család kifejlesztésére.
A fejlesztés eredménye egy új, digitális többtengelyes
rendszer megszületése volt.

Költségtakarékos megoldás többtengelyes rendszerek
esetén, egyszerű programozási metodikával.

Master-Slave rendszerkiépítés egészen 8 tengelyig

Főbb jellemzők:
• Tápfeszültség igény



1 x 115V AC, 1 x 230V AC (csak SERVOSTAR® 40x típus esetén)
3 x 115V AC (csak SERVOSTAR® 40x típus esetén)
3 x 230V AC (minden típus esetén)
3 x 400V AC (csak SERVOSTAR® 44x típus esetén)
• Beépített tápegység ill. fékező ellenállás a Master modulban
• Beépített hálózati szűrő
• 7 tengely-es rendszer kiépítése egy Master modullal
• Sínre fűzhető felépítmény
• Árnyékolt csatlakozások
• Resolver vagy Encoder visszacsatolás
• Áram szabályozás, sebesség szabályozás pozíció szabályozás, követő
szabályozás
• RS 232, CANopen kommunikáció
• LED-kijelző és nyomógombok az előlapon a Master modulon, a státusz elemzéshez
• Bővítő kártya helyek
• Encoder emuláció: ROD426- (dec./bin.) vagy SSI (Gray/bin)
• Vezérlő a motor fékhez
• PC-ről való működtetés

Szabványos eszköz
• Interface integrated for stepper controllers, master-slave operation, electr. gear
• Alap kivitelben beépített CANopen kártya
• Beépített pozíció szabályzás 180 hajtási feladatra elegendő memóriával
• PLC kompatibilis be/kimenetek

CE és UL megfelelőség
SERVOSTAR® megfelel valamennyi irányadó szabványnak és előírásnak:
• EMC Direktíva 89/336/EWG
• Kisfeszültségű Direktíva 73/23/EWG
• UL és cUL

Opciók és kiegészítő kártyák:
• PROFIBUS DP
• SERCOS-interfész
Teljesen digitális szabályzás
A digitális áram szabályzás (space vector PWM, 62.5 µs), a programozható digitális
sebesség szabályás (62.5 µs) és a beépített pozíció szabályzás, melyek csaknem
minden hajtási feladatra alkalmazhatóak – ezek a korszerű SERVOSTAR® eszközök
fontos jellemzői.

Fontosabb műszaki adatok SERVOSTAR® 4XX: 115V ... 230V Hálózati
feszültség esetén

SERVOSTAR®
Master Tengely modul

DIM 403M 406M 403A 406A
Hálózati feszültség 50...60 Hz V~ 1x115V-10% ... 3x230V+10%
Teljesítmény kVA 7 - -
DC sín feszültség V= 160 - 310
Kimeneti áram Arms 3 6* 3 6*
Kimeneti áram csúcsértéke Arms 9 12* 9 12*
Fékező ellenállás teljesítménye W 250



Fékező ellenállás teljesítményének csúcsértéke kW 4,8
Külső ventillátor - - x - x
Dimensions
Magasság mm 245
Szélesség mm 100 50
Mélység mm 225

Fontosabb műszaki adatok SERVOSTAR® 4XX: 223V... 400V Hálózati
feszültség esetén

SERVOSTAR®
Master Tengely modul

DIM 443M 446M 403A 406A
Hálózati feszültség 50...60 Hz V~ 3x230-10% ... 3x400V+10%
Teljesítmény kVA 12 - -
DC sín feszültség V= 310 - 560
Kimeneti áram Arms 3 6* 3 6*
Kimeneti áram csúcsértéke Arms 9 12* 9 12*
Fékező ellenállás teljesítménye. W 400
Fékező ellenállás teljesítményének csúcsértéke kW 16
Forced ventilation - - x - x
Méretek
Magasság mm 245
Szélesség mm 100 50
Mélység mm 225

DIGITÁLIS SZERVO VEZÉRLŐK - SERVOSTAR®
6XX-as sorozat:

A SERVOSTAR® 600 –as sorozatba tartozó szervo
vezérlőket úgy tervezték, hogy nemzetközi mércével is
széles körben alkalmazható legyen, és a digitális szervo
technológia előnyeit a lehető legteljesebb mértékben
hasznosíthassák a felhasználók.
A hardware és a software nagyfokú rugalmassága, az
egyszerű kezelhetőség és a funkciók alap kiépítésben is
jól kiaknázható széles választéka meggyőző érvek,
csakúgy, mint a megbízható, tartós működés.

A SERVOSTAR® szervo vezérlők igényes kivitelezésű innovatív műszaki
megoldásokat tartalmaznak, és megoldást kínálnak szinte valamennyi elképzelhető
hajtástechnikai feladatra.

Mindezeket az általunk forgalmazott AC szinkron szervo motorokkal és egyéb fontos
kiegészítőkkel kombinálva teljesen integrált hajtástechnikai rendszereket kínálunk.

Főbb jellemzők:
• Közvetlenül a földelt 3-fázisú hálózatról működik
• 230V-10% ... 480V+10%, 50 Hz
• 208V-10% ... 480V+10%, 60 Hz
• 20 Amper áramerősségig alkalmazható belső vonali szűrőt tartalmaz
• Valamennyi árnyékolt csatlakozás közvetlenül a vezérlőn található



• A DC-link áramkörök párhuzamosan kapcsolhatók a jogvédett ballaszt
áramkörökkel
• RS 232 interfészen keresztül teljes körűen programozható
• Közvetlenül PC-ről is működtethető a Danaher Motion operátor szoftver
felhasználásával (WINDOWS™ 95/98/NT/2000/ME/XP környezetben). A szoftvert a
vezérlőhöz díjmentesen biztosítjuk.
• 2 nyomógombos, egyszerű kezelhetőség a vezérlőn
• Állapot visszajelzés a beépített LED-es kijelzőn
• 20 Amper motor áramig a vezérlő elfér a 300 mm-es szabványos
kapcsolószekrényekben

Általánosan használható eszköz:
• Beépített interfész léptetőmotor vezérlők számára, master-slave funkciók
• Elektronikusan megvalósított fordulatszám szabályozás révén számos
alkalmazásban elhagyható a mechanikus áttétel váltó.
• Alap kivitelben beépített CANopen kártya
• Beépített pozíció szabályzás 180 hajtási feladatra elegendő memóriával
• Intelligens pozicionálás:

Sebesség szabályzás,
Pozíció szabályzás,
Rángatás ill. koppanáskorlátozás,
Daisy-lánc funkciók,
Abszolút és relatív mozgási feladatok végrehajtása,

• Enkóder jelek fogadása: inkrementális (ROD426, decimális vagy bináris) vagy
abszolút (SSI, normál vagy bináris.)
• Mozgás helyzet visszacsatolás fogadása szabványos rezolverről vagy nagy
felbontású sinus –cosinus enkóderről

CE és UL megfelelőség
SERVOSTAR® megfelel valamennyi irányadó szabványnak és előírásnak:
• EMC Direktíva 89/336/EWG
• Kisfeszültségű Direktíva 73/23/EWG
• UL és cUL

Opciók és kiegészítő kártyák:
SERVOSTAR® digitális szervo vezérlők nyitott hardver és szoftver felépítéssel
rendelkeznek. Ennek köszönhetően a szervo erősítő képes együttműködni a legtöbb
mértékadó vevő specifikus kiegészítő kártyával és fieldbus interfész eszközzel:
• PROFIBUS DP (opcionális)
• I/O kiegészítő panel (opcionális)
• SERCOS-interfész (opcionális)
• DeviceNet (opcionális), ODVA megfelelőség ellenőrzött
• Opcionális -AS- (újraindítás gátlás baleset megelőzési céllal), ez a kiegészítő a
SERVOSTAR® 640 és 670 eszközökben széria tartozék.

Nagy precizitású hajtási feladatok visszacsatolása
A beépített enkóder interfész lehetővé teszi nagy felbontású, egy vagy kétirányú
sinus-cosinus enkódernek, mint visszacsatoló eszköznek közvetlenül a digitális
szervo erősítőbe csatlakoztatott alkalmazását.



Teljesen digitális szabályzás
A digitális áram szabályzás (space vector PWM, 62.5 µs), a programozható digitális
sebesség szabályás (62.5 µs) és a beépített pozíció szabályzás, melyek csaknem
minden hajtási feladatra alkalmazhatóak – ezek a korszerű SERVOSTAR® eszközök
fontos jellemzői.

Fontosabb műszaki adatok SERVOSTAR® 6XX:

SERVOSTAR®
Névleges adatok: DIM 601 603 606 610 614 620 640 670

Névleges tápfeszültség V~ 3 x 230V-10% ... 480V+10%, 50 Hz
3 x 208V-10% ... 480V+10%, 60 Hz

Névleges teljesítmény (S1 üzem) kVA 1 2 4,2 7 10 14 30 50
Névleges DC link feszültség V= 310 - 675
Névleges kimeneti áram
(rms érték ± 3%) Arms 1,5 3 6 10 14 20 40 70

Kimeneti áram csúcsértéke
(max. 5s, ± 3%) Arms 3 6 12 20 28 40 80 140

Regeneráló áramkör foly. telj. max. kW 0,5 0,5 1,5 1,5 1,5 1,5 6 6
Regeneráló áramkör csúcs teljesítm. kW 21 21 21 21 21 21 45 70
Méretek:
Magasság mm 275 275 275 275 275 275 345/495 345/495
Szélesség mm 70 70 70 70 100 120 250 250
Mélység csatlakozókkal együtt mm 273 273 273 273 273 273 325 325

DIGITÁLIS SZERVO VEZÉRLŐK - SERVOSTAR® 700-as sorozat:

Az új Danaher Motion S700 szervo vezérlő, a ServoStar 300-as sorozatú
erősítő utódjaként lett kifejlesztve. Alaplapra szerelt Ethernettel és új
biztonsági funkciókkal kiegészítve.

S700 kompatibilis a SERVOSTAR 300-zal
• Ugyanaz felépítés és processzor mint a SERVOSTAR 300-ban
• Egészen 24A kimenő áramig kiterjesztette a SERVOSTAR 300 családot
• Ismerős, felhasználóbarát szoftver
Három bővítő kártya hely különösen rugalmassá teszi a S700-at:
• 1. Bővítő kártyák illesztése,ahogy az már jól ismert a SERVOSTAR 300-
nál.
• 2. vevő-specifikus bővítő kártya,
• 3. SAFETY bővítő kártya.
Több Fieldbus interfész, a legtöbb visszacsatolási mód használata, előre
definiált I/O-k- és a pozíció szabályzófunkciók, valamint az un. Motion Task
teszi lehetővé a széles körű alkalmazhatóságát.

Az S700 2007. 2. negyedétől elérhető lesz.

Új jellemzők:
• Kimeneti áram 24A-ig
• SAFETY bővítő kártya, biztonsági-csökkentett sebességfunkcióval valamint
„Emergency stop” funkcióval



• Ethernet alapú bus kommunikácó
• MMC-Memória kártya Optimalizált resolver interfész

Standard jellemzők :
• Közvetlenül a 3 fázisú váltakozó áramú hálózatról működtethető, 208V ... 480V,
50/60 Hz
• Beépített hálóztai szűrő
• Teljesen födelt csatlakozások
• DC-sín áramkör párhuzamosan kapcsolhatók
• Restart Lock az alaplapra szerelve (Biztonsági megállás)
• Teljes programozhatóság RS232 interfészen keresztül
• PC-ről való működtethetőség (WINDOWS™ 2000/XP)
• 2 gombos működtetés a vezérlőről
• LED-es állapot jelzés
• Suitable for 200mm switchgear cabinets
• Beépített léptető vezérlés, master-slave funkció, követő szabályozás
• Beépített CANopen
• Beépített pozíció szabályzás 180 tárolható mozgásgörbével

Inteligens pozícionálás:
- Sebesség profilok,

- Pozíció szabályzás,
- Rángatás ill. koppanáskorlátozás,
- Daisy-lánc funkciók,
- Abszolút és relatív mozgási feladatok végrehajtása,
- Különböző típusú referenciapontok és mozgások kezelése

• Enkoder jelek fogadása: inkrementális (ROD426, decimális vagy bináris) vagy
abszolút (SSI, normál vagy bináris.)
• Visszacsatolási rendszer:

- 36 pólusú rezolver
- ComCoder
- Incrementális jeladó vagy Sinus Encoder Hall szenzorral
- Sinus Encoder EnDat/HIPERFACE –szel
- Sinus Encoder EnDat nélkül
- Incrementális Encoder AquadB

CE és UL megfelelőség
SERVOSTAR® S700 megfelel valamennyi irányadó szabványnak és előírásnak:
• EMC Direktíva 89/336/EWG
• Kisfeszültségű Direktíva 73/23/EWG
• UL és cUL

Opciók és kiegészítő kártyák:
S700- nak nyitott hardvere és szoftver felépítése van. Ennek köszönhetően az
erősítő készen áll majdnem minden elképzelhető vevő specifikus módosításokra és
kommunikációs módokra :
• Profibus DP
• Sercos
• DeviceNet
• SynqNet



• EtherCat
• I/O-bővítő kártya

Teljesen digitális szabályzás
A digitális áram szabályzás (space vector PWM, 62.5 µs), a programozható digitális
sebesség szabályás (62.5 µs) és a beépített pozíció szabályzás, melyek csaknem
minden hajtási feladatra alkalmazhatóak – ezek a korszerű SERVOSTAR® eszközök
fontos jellemzői.

Műszaki adatok:

Névleges adatok DIM S701 S703 S706 S712 S724
Névleges tápfeszültség V~ 3 x 208V-10% ... 480V+10%
Névleges teljesítmény (S1 üzem) kVA 1,1 2,2 4,5 9 18
Névleges DC link feszültség V= 260-675
Névleges kimeneti áram értékek:(± 3%) / Kimeneti áram csúcsértéke (max. 5s, ± 3%)
- @ 3 x 208V névleges feszültség melett Arms 2,5 / 4,5 5 / 9 6 / 18 12 / 30 24 / 48
- @ 3 x 230V névleges feszültség melett Arms 2 / 4,5 4 / 9 6 / 18 12 / 30 24 / 48
- @ 3 x 400V névleges feszültség melett Arms 1,5 / 4,5 3 / 9 6 / 18 12 / 30 24 / 48
- @ 3 x 480V névleges feszültség melett Arms 1,5 / 4,5 3 / 9 6 / 18 12 / 30 24 / 48
Beépített fékező ellenállás teljesítménye (R belső) W 20 50 50 100 200
Fékező ellenállás teljesítménye (R külső) max. kW 0,3 1 1 1,5 4,0
Fékező ellenállás csúcs teljesítménye (R külső) max. kW 4...21 6...30
Méretek
Magasság csatlakozókkal mm < 380 < 385
Szélesség mm 70 100
Mélység csatlakozókkal mm < 300 < 300


