Lineéris aktuator

Ez a tipusu linearis aktuator egy rendkivil jol hasznalhatd
termék, a f6 eréssége, hogy kis méretl (L33xA61xP80 mm)
és axialis terhelése maximum 3000 N. A gydrtonk terme-
lésének mennyisége lehetévé teszi szamunkra, hogy egy
magas mindségl linedris aktuatort értékesitsiink alacsony
arszinvonalon.

A lineéris aktudtor a felhaszndld kovetelmeényei szerint test-
re szabhato, alkalmas szamos ipari tertleten, kiléndsen ott,
ahol szikség van a kisfeszUltségU betaplalasra (12 / 24VDQ).
A lineéris aktudtor opcionalisan, hévéddével és Hall-effektus
jeladoval szerelhet6, mely alkalmas a pozicié és forgasirany
ellendrzésére. A LAT tipusu linearis aktuédtor 6sszekapcsolha-
t6 a piacon megtaldlhato legtobb elektronikus vezérléssel.

This type of linear actuator, is an extremely adaptable
product, the main strengths turn out to be the small size
(L33xA61xP80 mm) and thrust loads (up to 3000 N); the vol-
ume of production also allows us to obtain a product with
a high quality target at low cost.

Customized according to specific customer requirements,
is suitable for use in many industrial applications, particular-
ly where changes are required for low voltage (12/24VDCQ).
Among the available options, thermal protector and en-
coder with Hall effect for control of the position and direc-
tion of advance, interfaced with the majority of electronic
controls on the market.

Csak szakaszos hasznalatra javasolt! Folyamatos miikodtetés melett a termék karosodhat!
The product is suggested to use periodically! Under continouos movement the product can be damaged!
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Figyelem! A rogzitt menetek hosszanal
hosszabb csavart nem szabad alkalmazni,
mert a motor belsé alkatrészei sérilhetnek!

MNote! Be careful not to excead the maximum
fixed depth of the screw M4, because T =
the inner components can be damaged! 80

==
\ 1
— — TS
¥ Ealln
=& ] 5
@ e |
SE | = — H o
Eé ]
= & e [P
ET ' L
E @ N
2 £ ® <f=
o 7 38 7|, 22
Lo
81

L {maximalis hossz 1500mm £2)
L {maximum length is 1500mm +2)

47

—_ (T )
_ﬁ} Hf Hrf L fé | fg_ﬁ‘_l[/__
uuuuuuw]u\ﬂu'r\ﬂ t@/LT V.II'IUUUUI'.

41




LINEARIS AKTUATOR ES MINI MOTOR
LINEAR ACTUATOR AND GEAR MOTOR

LAT linearis aktuator adatai
LAT linear actuator datas

Cikkszém Terhelésnélkili — Névleges 'y voporg  Terheles .
Code — sebesség terhelés Max. load nélkiili |, e
eszilltseg  Ng Joad speed*  Nominal load** : dramergsség ramerosseg
o - e i - Voltage No load Nominal
,7 X 3mm-es orséva ,9 X 10mm-es orséva ipus ST
with 8,7 x 3mm screw with 7,9 x 10mm screw Type 87x3 79x10 87x3 79x10 87x3 79x10  cyrrent
Jeladd nélkiil Jeladéval Jeladd nélkiil Jeladéval
Without With encoder Without With encoder (V) (mm/s) (N) (R)
encoder encoder
85.034.__  102.034.__  104.034.__  105.034._ _ 12 13 39 20 7 30 10 0,2 0,4
LAT0,5A1/12
85.035.__  102.035.__  104.035.__  105.035__ 24 26 78 40 13 60 20 0,2 0,7
85.036._ _  102.036.__ = 104.036.__  105.036._ _ 12 6 18 40 13 70 23 0,2 0,4
LAT0,5A1/27
85.037.__  102.037.__ 104.037.__  105.037.__ 24 12 36 80 27 140 47 0,2 0,7
85.038.__  102.038.__  104.038.__  105.038._ _ 12 3 9 80 27 150 50 0,2 0,4
LAT0,5A 1/48
85.039.__  102.039.__  104.039.__  105.039._ _ 24 6 18 160 53 300 100 0,2 0,7
85.040.__ | 102.040.__ = 104.040.__ = 105.040._ _ 12 15 5 160 53 300 100 0,2 04
LAT0,5A 1/108
85.041.__  102.041.__  104.041.__  105.041._ _ 24 3 9 320 107 600 200 0,2 0,7
85.042.__ | 102.042.__  104.042.__  105.042._ _ 12 18 54 40 13 80 27 03 08
LAT 1A 1/12
85.043._ _  102.043.__  104.043.__  105.043._ _ 24 36 108 80 27 180 60 03 13
85.044._ _  102.044.__  104.044.__  105.044._ _ 12 8 24 100 33 130 43 03 038
LAT 1A1/27
85.045.__  102.045.__  104.045.__  105.045.__ 24 16 48 200 67 260 87 03 13
85.046._ _  102.046.__ = 104.046._ _  105.046._ _ 12 45 14 220 73 400 133 0,3 038
LAT 1A 1/48
85.047.__  102.047.__  104.047.__  105.047.__ 24 9 27 440 147 800 267 03 13
85.048.__ | 102.048.__ = 104.048.__ = 105.048.__ 12 2 6 400 133 650 217 03 038
LAT 1A 1/108
85.049._ _  102.049.__  104.049.__  105.049._ _ 24 4 12 800 267 1300 433 03 13
85.050.__ | 102.050.__ = 104.050.__ = 105.050.__ 12 28 84 130 43 200 67 04 14
LAT2A1/12
85.051.__  102.051.__  104.051.__  105.051._ _ 24 56 168 260 87 400 133 0,4 2,2
85.052.__ | 102.052.__  104.052.__  105.052.__ 12 13 39 200 67 400 133 0,4 14
LAT2A1/27
85.053._ _  102.053.__  104.053.__  105.053._ _ 24 26 78 400 133 800 267 0,4 22
85.054._ _  102.054.__  104.054.__  105.054._ _ 12 7 21 350 7 700 233 0,4 14
LAT 2A 1/48
85.055.__  102.055.__  104.055.__  105.055.__ 24 14 42 700 233 1400 467 0,4 2,2
85.056._ _  102.056.__  104.056._ _ = 105.056._ _ 12 3 9 700 233 1300 433 0,4 1,4
LAT 2A 1/108
85.057.__  102.057.__  104.057.__  105.057.__ 24 6 18 1400 467 2500 833 0,4 2,2
85.058.__  102.058.__  104.058.__ = 105.058.__ = LAT4A1/12 12 37 m 240 80 400 133 0,5 2,5
85.059._ _  102.059.__  104.059.__  105.059.__ = LAT4A1/27 12 16 48 450 150 800 267 0,5 2,5
85.060.__ | 102.060.__ = 104.060.__ = 105.060.__ LAT 4A 1/48 12 10 30 900 300 1500 500 0,5 25
85.061.__  102.061.__  104.061.__  105.061._ LAT 4A1/108 12 5 15 1500 500 2600 867 0,5 2,5

* Terhelés alatt a feltiintetett érték kb felével kell szamolni!
** Az adatok maximalisan 500 mm-es orsohossz esetén érvényesek.
Minden esetben javasolt megvezetd hasznélata az orsé kihajlasanak csokkentése érdekében.

Az aktudtor 3 mm-es menetemelkedésl trapézorsé-
val 6nzédr6, fgy alkalmas lehet szoritéd feladatokra is.
Ugyelni kell arra, ha a szoritd poziciét elérte az aktuator a
motor fesziltségteleniteni kell, egyébként leég.

Half of the indicated value should be considered when it is loaded!
These datas are valid for a maximum screw length of 500 mm.
Inany case, is recommended to use guide in order to reduce the screw deflection.

The actuator is self-locking with a 3mm lead trapezoidal
screw, therefore it can be suitable for squeezing applications,
too. When the actuator reach the squeezing position, the
motor should be switched off, otherwise it may burn out.



Cikkszam
Code

001

__.003
__.004
__.006
__.007
__.009

010

012

1-es tipus
Type 1

2-es tipus
Type 2

3-as tipus
Type 3

4-es tipus
Type 4
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LAT linearis aktuatorhoz rendelheté trapézorsé végkialakitasok

Trapezoidal screw end designs for LAT linear actuator

Tipus jele
Sign of the type

Orsd atmérdje

Diameter of the screw

8,7
79
8,7
79
8,7
79
8,7
79

RENDELESI CIKKSZAM FELEPITESE

Linedris aktudtor csoport jele
Sign of the linear actuator

Linedris aktudtor tipusanak jele
Sign of the linear actuator type

Ors6 kialakitds jele
End design type sign

Orsd hossza
Screw length

Max. orsé hossz
Max. screw length

Ors6 osztasa
Pitch of the screw

(mm)

1500

85. 034.

001

Anyag
Material

Rozsdamentes acél
Stainless steel
AISI 430F

-150



KIEGESZITOK AKTUATOROKHOZ ES MINIMOTOROKHOZ

Kiegészitok adatai
Accesories datas

Cikkszam Tipus Megjegyzés
Code Type Note
PTChévédelem
85.099.003 PTC thermic protection )
85.099.006 Vezerlo.kartya Impulzus vezérlés
Electronic board Impulse controll
Mdgneses érzékeld Csak a LATT tipushoz
85.099.007 Magnetic switch Only for LATT type
(+) oo » o
1 b b Barna
Bama a # N N Brown
Brown Led od
Zsld Zéld
T T— Szenzar 1 é{;feen Green r® Srenzor? 5 b
z&;z;a ::gizfzﬂf Vch Sensor 1 J 200 ma, l 200 mA L Shhsern W Wetor ol
o4 2 feszilltség 12/24 Vdc
Fehér |.( :| a U}.( ‘;‘ b —_— Motor sids valtage
it ‘[ T it 12124 Vde
L L
a1 (NC} b1 (NC)
) a

al-b1: 1-es relé valtdérintkezd - kommutacids dram 2A

min. (tekercs fesziltség 12/24 Vdc)

a-b: 2-es relé valtoérintkezd - kommutacids aram 7A min.

(tekercs fesziltség 12/24 Vdc)

Led

Sranzor / Sensor
o \

olo

Feher
White

Bama
Brown

Zold {kimenet)
Green (out)

Vezérl6kdrtya felépitése

Electronic board design

al-b1: relay with 1 changeover contact -commutation
current 2A min. (coil voltage 12/24 Vdc)
a-b: relay with 2 changeover contacts -commutation
current 7A min. (coil voltage 12/24 Vdc)



HALL JELADO

Csatlakozas /

Piros / Red

Connection

Barna / Brown _+
——O

Ibolya Kek Lapos kabel
Motor betaplalas Violet Blue Cable flat
Motor power supply Enkader ki Enkoder ki Veec 4,530 v
1 szanda 2 szonda Vdc 4,5/30 V
Encader out Encoder out
£ Fekete /Black 1 probe 2probe .-
Narancs / Orange

Szondaval szerelt hall szenzoros magneses jeladd, mely a
motor testbe van épitve. A szonda tapfesziltsége 4,5-30 V-ig
terjed. A két szondas jeladd pozici¢ és forgasirany valtozas
mérésére alkalmas. A jeladd NPN vagy PNP (kérés szerinti)
jelet bocsat ki.

Elérhetd valtozatok

1 pdlusy jeladd (1 impulzus / fordulat)
Encoder 1 pole (1 pulse / motor revolution)

Magnetic encoder with hall’s probe putinside the gearmotor
body. Hall's probe supply voltage: Vdc from 4,5-30V max.
With two probes advance sense survey shaft rotation signal
with state. Encoder release NPN or PNP (upon request) signal.

! Available versions

4 pélust jeladd (2 impulzus / fordulat)
Encoder 4 pole (2 pulse / motor revolution)

Volt Volt
10 10
8 8
3] B
4 4
2 2
Motor ford. szam Motor ford. szam
] Motor revolution 0 Motor revolution
1° fordulat 2° fordulat 1° fordulat 2° fordulat
17 revolution 2° revolution 17 revolution 27 revolution
5730 VDC +5 VDC
+
R 10K
HALL e TTL vagy
szenzor DTL kapu
HALL TTLor
sensor ¢—1 DTLgate

|

A jelad6 jelének leolvasasahoz sziikséges egy 10K ellenallas parhuzamosan a jelad6 kimenetével és a pozitiv (barna) oldalhoz.
2016. tavaszatol megjelend uj modellekben az ellenallas a jeladéba integralt.

For see signal encoder is necessary put resistance 10K value

in parallel to encoder out/s and positive (brown)

In models from 2016 spring the resistance is included in the encoder.



MINILAT TiPUS

Ez a linedris aktuator mlanyag testtel rendelkezik és egy-
szer(l alkalmazasokra hasznalhatd a rendkivil kompakt
mérete miatt (L27,5 x A48 x P60 mm). A termék olyan rend-
szerekben alkalmazhato, ahol a kis méretek elsédlegesek.
Alkalmi mozgdsok megvalositasara hasznalhato, ahol a
sziikséges toloerd terhelés nem haladhatja meg a 200 N-t.
Az aktudtor 3 mm-es menetemelkedést trapézorso-
val 6nzaro, igy alkalmas lehet szoritd feladatokra is.
Ugyelni kell arra, ha a szoritd poziciot elérte az aktua-
tor a motor fesziltségteleniteni kell, egyébként leég.

The actuator with plastic body, MINILAT model, is suitable
for simple applications, the extremely compact size
(L27,5 x A48 x P60 mm) make it a product suitable for
systems where the dimensions appear to be indispensible.
Suitable for occasional movements, where the required
thrust loads do not exceed 200 N.
Theactuatorisself-lockingwitha3mmleadtrapezoidalscrew,
therefore it can be suitable for squeezing applications, too.
When the actuator reach the squeezing position, the motor
should be switched off, otherwise it may burn out.

Csak szakaszos hasznalatra javasolt! Folyamatos miikodtetés melett a termék karosodhat!
The product is suggested to use periodically! Under continouos movement the product can be damaged!
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MINILAT linearis aktuator adatai
MINILAT linear actuator datas

Terhelés nélkiili

Cikkszam sebesséq® Névleges terhelés** Max. terhelés ) )
Code 9 Nominal load** Max. load Terhelés  Névleges
o No load speed nélkiili dramerds-
Fesziiltség . . .
8,7 x3mm-es 7,9 x 10mm-es ’ Vol aramerosseg seg
., . Tipus oltage h
orsoval orsoval Type 87x3mm 79x10mm 87x3mm 79x10mm 87x3mm 79xlomm  oic2d  Nominal
with 8,7x3mm  with 7,9x10mm » 4 ’ 4 ’ 4 4 current current
screw screw
Jeladd nélkiil Jeladd nélkiil
Without encoder Without encoder W (i) L )
85.062._ _ 106.062._ _ 12 14 4 5 2 10 3 0,1 0,2
MiniLAT 0,3A1/12
85.063._ _ 106.063._ _ 24 28 84 10 3 20 7 0,1 0,4
85.064._ _ 106.064._ _ 12 7 21 10 3 20 7 0,1 0,2
MiniLAT 0,3A 1/27
85.065._ 106.065._ _ 24 14 4 20 7 40 13 0,1 0,4
85.066._ _ 106.066._ _ 12 3 9 20 7 70 23 0,1 0,2
MiniLAT 0,3A 1/60
85.067._ _ 106.067._ _ 24 6 18 40 13 80 27 0,1 0,4
85.068._ _ 106.068._ _ 12 20 60 7 2 15 5 0,2 0,4
MiniLAT 0,6A 1/12
85.069._ 106.069._ 24 40 120 14 5 30 10 0.2 08
85.070._ _ 106.070._ _ 12 10 30 15 5 30 10 0,2 0,4
MiniLAT 0,6A 1/27
85.071._ _ 106.071._ _ 24 20 60 30 10 60 20 0,2 0,38
85.072.__ 106.072._ _ 12 5 15 30 10 60 20 0,2 0,4
MiniLAT 0,6A 1/60
85.073._ _ 106.073._ _ 24 10 30 60 20 120 40 0,2 038
85.074._ _ 106.074._ _ MiniLAT 1,5A1/12 12 30 90 30 10 50 17 03 0,8
85.075._ _ 106.075._ _ MiniLAT 1,5A1/27 12 15 45 50 17 100 33 03 08
85.076._ _ 106.076._ _ MiniLAT 1,5A 1/60 12 7 21 100 33 200 67 03 0,8
A Arendelési cikkszam magyarézatot l4sd a 266. oldalon. / The descrition of order code see on the page 266.
* Terhelés alatt a feltiintetett érték kb felével kell szamolni! Half of the indicated value should be considered when it is loaded!
** Az adatok maximalisan 500 mm-es orséhossz esetén érvényesek. These datas are valid for a maximum screw length of 500 mm.
Minden esetben javasolt megvezetd hasznélata az orsé kihajlasanak csokkentése érdekében. Inany case, is recommended to use guide in order to reduce the screw deflection.
1-es tipus
Type 1
2-es tipus ) f‘%ﬂ( T AL AR T AL A
Type2z i) fadhsuannannslisdnsunwransdisl s
15
3-as tipus
Type 3
’ 2 oy Lz
4-es tipus
Type 4 — el DT R R T Y
MINILAT linearis aktuatorhoz rendelhet6 trapézorsé végkialakitasok
Trapezoidal screw end designs for MINILAT linear actuator
o . Ors6 atmérdje Ors6 osztasa Max. ors6 hossz
Cikkszam Tipusjele Diameter of the screw Pitch of the screw Max. screw length Anyag
Code Sign of the type Material
(mm)
__.001 : 8,7 3
__.003 79 10
__.004 8,7 3
006 2 79 10 Rozsdamentes acél
= . 1500 Stainless steel
— 007 3 87 3 AISI 430F
__.009 79 10
__.010 8,7 3
4

012 79 10



LATT TiPUS

A LATT tipusu teleszképos linearis aktuator egy specialis
valtozata a LAT aktudtornak, amely ugyanazokkal a jellem-
z6kkel bir az elektromechanikus tolderd terhelés és sebes-
ség terén, kivéve, hogy a kitold mechanizmus burkolva van,
igy ez egy sokoldalu és megbizhaté motor.

Ez a linedris aktuator 6 szabvanyos lokethosszal készil 50-
300 mm kozott, de egyedi igények szerint testreszabott
megoldas is szallithato.

A LATT tipusu lineéaris aktuator opciondlisan, hévéddével és
Hall-effektus jeladdval szerelhets, mely alkalmas a pozicio
és forgasirany ellenérzésére. Végallas kapcsold és szikség
esetén elektronikus vezérlé kartya is rendelkezésre all.

Az aktudtor 3 mm-es menetemelkedést trapézorso-
val 6nzédr6, fgy alkalmas lehet szorit¢ feladatokra is.
Ugyelni kell arra, ha a szoritd poziciot elérte az aktua-
tor a motor fesziltségteleniteni kell, egyébként leég.

The telescopic actuator, model LATT , is a product derived
from the LAT version, which has the same characteristics in
terms of electromechanical thrust loads and speeds, com-
plete with shirt and aluminum stem that make it a versatile
and robust engine.

Produced in 6 standard strokes from 50 to 300 mm, but also
customized according to specific customer requirements.
To the options available on the version LAT, thermal protec-
tor and encoder with Hall effect for control of the position
and direction of advance, is added to the system by means
of electronic sensors adjustable limit switches, if necessary,
with the electronic board for management of the Latt.
Theactuatorisself-lockingwitha3mmleadtrapezoidalscrew,
therefore it can be suitable for squeezing applications, too.
When the actuator reach the squeezing position, the motor
should be switched off, otherwise it may burn out.

Csak szakaszos hasznalatra javasolt! Folyamatos miikodtetés melett a termék karosodhat!
The product is suggested to use periodically! Under continouos movement the product can be damaged!
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LATT linearis aktuator adatai
LATT linear actuator datas

Cikkszam / Code Terhelés q Terhelés .
; nelkiili  NVIEOES nelkiii  Nevieges
oV . Lokethosszok iiltsé p é " . . o | @ dssé
Aktuator jeladdo  Aktuator ¢ setrot;‘sesszo Tipus F;sozlttl:lts:g sebesség* ;Zr;?:::l terhelés  aramerdsség ar:lT;ri(:;sleg
nélkiil jeladoval Type 9 No load load Max. load No load t
Actuator Actuator 50 100 150 200 250 300 speed* oa current curren
without encoder ~ with encoder ) ) ) ) @)
85.006._ _ 103.006.__ 001 029 057 085 113 141 12 13 20 30 0,2 0,4
LATT0,5A1/12
85.007._ _ 103.007.__ 002 030 058 086 114 142 24 26 40 60 0,2 0,7
85.008._ _ 103.008.__ 003 031 059 087 115 143 12 6 40 70 0,2 0,4
LATT0,5A1/27
85.009._ _ 103.009.__ 004 032 060 088 116 144 24 12 80 140 0,2 0,7
85.010._ _ 103.010.__ 005 033 061 089 117 145 12 3 80 150 02 0,4
LATT0,5A 1/48
85.011._ _ 103.011.__ 006 034 062 090 118 146 24 6 160 300 0,2 0,7
85.012._ _ 103.012.__ 007 035 063 091 119 147 12 15 160 300 0,2 0,4
LATT0,5A 1/108
85.013._ _ 103.013.__ 008 036 064 092 120 148 24 3 320 600 0,2 0,7
85.014._ _ 103.014.__ 009 037 065 093 121 149 12 18 40 80 0,3 08
LATT1A1/12
85.015._ _ 103.015.__ 010 038 066 094 122 150 24 36 80 180 03 13
85.016._ _ 103.016.__ 011 | 039 067 095 123 151 12 8 100 130 0,3 08
LATT1A1/27
85.017._ _ 103.017.__ 012 040 068 096 124 152 24 16 200 260 0,3 13
85.018._ _ 103.018__ 013 041 069 097 125 153 12 45 220 400 0,3 08
LATT 1A 1/48
85.019._ _ 103.019.__ 014 042 070 098 126 154 24 9 440 800 0,3 13
85.020._ _ 103.020.__ 015 043 071 099 127 155 12 2 400 650 03 08
LATT 1A 1/108
85.021._ _ 103.021.__ 016 044 072 100 128 156 24 4 800 1300 0,3 13
85.022._ 103.022.__ 017 045 073 101 129 157 12 28 130 200 0,4 14
LATT2A1/12
85.023._ _ 103.023.__ 018 046 074 102 130 158 24 56 260 400 0,4 2,2
85.024._ _ 103.024.__ 019 047 075 103 131 159 12 13 200 400 0,4 14
LATT 2A1/27
85.025._ _ 103.025._ 020 048 076 104 132 160 24 26 400 800 0,4 22
85.026._ _ 103.026.__ 021 049 077 105 133 161 12 7 350 700 0,4 14
LATT2A 1/48
85.027._ 103.027.__ 022 050 078 106 134 162 24 14 700 1400 0,4 22
85.028._ _ 103.028.__ 023 051 079 107 135 163 12 3 700 1300 0,4 14
LATT2A1/108
85.029._ _ 103.029.__ 024 052 080 108 136 164 24 6 1400 2500 0,4 2,2
85.030._ _ 103.030.__ 025 053 081 109 137 165 LAIT4A1/12 12 37 240 400 0,5 25
85.031._ _ 103.031.__ 026 054 082 110 138 166  LATT4A1/27 12 16 450 800 0,5 25
85.032._ _ 103.032.__ 027 055 083 111 139 167 = LATT4A1/48 12 10 900 1500 0,5 25
85.033._ _ 103.033.__ 028 056 084 112 140 168 LATT4A1/108 12 5 1500 2600 0,5 25
A Arendelési cikkszam magyarézatot lsd lent / The descrition of order code see down below
* terhelés alatt a feltiintetett érték kb felével kell szamolni!  half of the indicated value should be considered when it is loaded!
RENDELESI CIKKSZAM FELEPITESE
85. 006. 001

Linedris aktudtor csoport jele / Sign of the linear actuator
Linedris aktuator tipusanak jele / Sign of the linear actuator type

Lokethossz jele / Stroke sign



KIEGESZITOK AKTUATORKHOZ , MINIMOTOROKHOZ

Kiegészitok adatai
Accesories datas

Cikkszam Tipus Megjegyzés
Code Type Note
PTChévédelem
85.099.003 PTC thermic protection )
85.099.006 Vezerlo.kartya Impulzus vezérlés
Electronic board Impulse controll
Mdgneses érzékeld Csak a LATT tipushoz
85.099.007 Magnetic switch Only for LATT type
(+) PP » o
1 b b Barna
Bama a # N N Brown
Brown | Led ed
Zsld Zéld
Fasziltséa 1224 Vd Szenzar 1 @‘{;}{een Green |7® Srenzor? z i
z&;z;a ::gizfzﬂf Vch Sensor 1 J 200 ma, l 200 mA L Shhsern W Wetor ol
o4 2 feszilltség 12/24 Vdc
Fehér |.( :| a U}.( ‘;‘ b —_— Motor sids valtage
it ‘[ T it 12124 Vde
L L
a1 (NC} b1 (NC)

al-b1: 1-es relé valtdérintkezd - kommutacids dram 2A

min. (tekercs fesziltség 12/24 Vdc)

a-b: 2-es relé valtoérintkezd - kommutacids aram 7A min.

(tekercs fesziltség 12/24 Vdc)

Vezérl6kdrtya felépitése
Electronic board design

Sranzor / Sensor

:ﬂl\ﬂ?m

Feher
White
Zold {kimenet)
Green (out)

Bama
Brown

al-b1: relay with 1 changeover contact -commutation

current 2A min. (coil voltage 12/24 Vdc)

a-b: relay with 2 changeover contacts -commutation

current 7A min. (coil voltage 12/24 Vdc)
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HALL JELADO

Csatlakozas /

Piros / Red

Connection

Barna / Brown _+
——O

Ibolya Kek Lapos kabel
Motor betaplalas Violet Blue Cable flat
Motor power supply Enkader ki Enkoder ki Veec 4,530 v
1 szanda 2 szonda Vdc 4,5/30 V
Encader out Encoder out
£ Fekete /Black 1 probe 2probe .-
Narancs / Orange

Szondaval szerelt hall szenzoros magneses jeladd, mely a
motor testbe van épitve. A szonda tapfesziltsége 4,5-30 V-ig
terjed. A két szondas jeladd pozici¢ és forgasirany valtozas
mérésére alkalmas. A jeladd NPN vagy PNP (kérés szerinti)
jelet bocsat ki.

Elérhetd valtozatok

1 pdlusy jeladd (1 impulzus / fordulat)
Encoder 1 pole (1 pulse / motor revolution)

Magnetic encoder with hall’s probe putinside the gearmotor
body. Hall's probe supply voltage: Vdc from 4,5-30V max.
With two probes advance sense survey shaft rotation signal
with state. Encoder release NPN or PNP (upon request) signal.

! Available versions

4 pélust jeladd (2 impulzus / fordulat)
Encoder 4 pole (2 pulse / motor revolution)

Volt Volt
10 10
8 8
3] B
4 4
2 2
Motor ford. szam Motor ford. szam
] Motor revolution 0 Motor revolution
1° fordulat 2° fordulat 1° fordulat 2° fordulat
17 revolution 2° revolution 17 revolution 27 revolution
5730 VDC +5 VDC
+
R 10K
HALL e TTL vagy
szenzor DTL kapu
HALL TTLor
sensor ¢—1 DTLgate

|

A jelad6 jelének leolvasasahoz sziikséges egy 10K ellenallas parhuzamosan a jelad6 kimenetével és a pozitiv (barna) oldalhoz.
2016. tavaszatol megjelend uj modellekben az ellenallas a jeladéba integralt.

For see signal encoder is necessary put resistance 10K value

in parallel to encoder out/s and positive (brown)

In models from 2016 spring the resistance is included in the encoder.
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