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ALUMINIUM VEZETEKEK ES KOCSIK

Altalanos informaciék

A precizios profild vezeték és a golydscsapaggyal futd ko-
csi minden tipusu linedris mozgatésra alkalmas kialakitassal
rendelkezik, ezért a legtobb tipusd gépbe beépithetd. A
vezeték koszorult aluminiumbdl készul, két oldalan edzett
rozsdamentes futofelllettel szerelve, mely a golyodk futo-
felUleteként szolgdl. A termék elénye a konny( suly és a
korrézié-4llo anyagosszetétel. A fellleten taldlhatod rogzitd
furatok segitségével az alkatrészek kdnnyedén és gyorsan
felszerelhetdk a kocsira. Ez a rendszer kivalo ar/érték arany-
nyal rendelkezd linedris mozgatast tesz lehetévé.

Elényok
- Kompakt, konny kialakitds; az acél verzivkhoz
képest 60%-kal kisebb tomeg.

- Az acél golyds vezetékekkel megegyezd rogzitési
méretek.

- Mostoha kortlményeknek is ellendll (nedvesség,
para)

- Sokkal jobb korrozio-allé tulajdonsaggal
rendelkezik, mint az acél verziok.

- Akocsiban taldlhaté golyd visszaforgatonak
koszonhetéen a golydk nem esnek ki a kocsibol
még a vezetékrdl torténd levételkor sem.

- Akocsi és a vezeték is csereszabatos.

- Avezeték mindkét oldala referencia oldal. A
kocsinak egy referencia oldala van, melyet a
kocsi vezetéken torténd megforditasaval lehet
valtoztatni.

Alkalmazasi teriiletek

A fenti feltételek figyelembe vétele mellett ez a lineéris
mozgatasu rendszer szamos terlleten hasznalt gépekben,
pl. az élelmiszeripari, csomagoldipari gépekben, kony-
nylipari gépekben, szerszamgépekben, szerelést végzd
gépekben, poziciondld rendszerekben, kézi mozgatdsu
rendszerekben, épitéstechnoldgiai berendezésekben is ki-
valéan hasznalhato.

General information

Alulins accurate profile rails and ball bearing runner blocks
are designed especially for all sorts of linear movements and
are therefore suitable for use in most types of machinery.
The rails consist of wrought aluminium having two pressed-
in hardened stainless steel shafts serving as the raceways
for the balls of the runner blocks. Advantages are the light
weight and corrosiveresistant materials. Fixing holes in the
attachment surfaces enable machine parts to be directly
mounted onto the runner blocks. With this combination it
is possible for us to offer a guide system which achieves a
good price/performance ratio.

Advantages
- Compact, light-weight design; 60% weight
saving versus steel versions. Same connection
dimensions as steel ball rail systems.

- Much greater parallelism and height offsets of
mounting bases possible.

- Insensitive in an aggressive environment
(moisture, humidity). Significantly better
corrosion resistance in comparison with the steel
versions.

Due to ball retainers in the runner blocks, runner
blocks can be removed from the rail without any
loss of balls.

- Complete interchangeability between runner
blocks and rails. Both sides of rail are reference
edges.

- The runner block has one reference edge, which
can be verified by turning it on the rail.

Application range

Our system can be insertet in many application areas such
as food and packaging industry, light machinery, handling
technology, jigs and fixtures, assembly technology,
positioning units, manual displacement systems, machine
enclosures, house and building technology and many
more.



TECHNIKAI INFORMACIOK

Uzemeltetési kériilmények

Max sebesség: 2 m/s

Max gyorsulas: 30 m/s?

Kornyezeti hdmérséklet: -20 °C+60 °C

Anyag

Vezeték: aluminium, rozsdamentes acél futd betéttel
Kocsi: aluminium

Golyd: rozsdamentes acél

Pontossag

A vezetékek magas pontossagi osztaly (,P") szerint, mig a
kocsik a sztenderd (,0”), vagy magas pontossagi osztaly (,P")
szerint kerllnek legyartdsra. A rendszer barmelyik dsszete-
véje kicserélheté egy masikra.

+H” méret tlirése (1. abra)

Egynél tébb kocsi felhelyezése esetén a kocsik tlrése (rak-
tari sztenderd) kb. +/- 60 um, mig a preciziés kocsi tlrése
+/- 30 um. Barmilyen kocsi/vezeték kombinacid barmilyen
pozicidban torténd beépitése esetén a tlrés +/- 115 um
(raktari sztenderd kocsi), precizids kocsi hasznalata esetén
+/- 100 um.

+N” méret tlirése (1. abra)

Egynél tobb kocsi felhelyezése esetén a kocsik tlrése (rak-
tari sztenderd) kb. +/- 60 um, mig a preciziés kocsi tlrése
+/- 30 um. Barmilyen kocsi/vezeték kombinacié barmilyen
poziciéban torténd beépitése esetén a tlrés +/- 50 um
(raktari sztenderd kocsi), precizids kocsi hasznalata esetén
+/-40 um.

El6feszités

A vezetéket és kocsit alapvetden eléfeszités nélkul szallitjuk,
ami azt jelenti, hogy minimalis holtjaték észlelheté a veze-
ték és kocsi kozott. Altaldban a legtébb alkalmazasban két
kocsit szerelnek fel egy, vagy két vezetékre. Két vezeték és
tobb kocsi egyuttes hasznalatakor ez a holtjaték altaldban
kiegyenlithetd a parhuzamossagi tlrésekkel.

Igény esetén ez a linedris rendszer is el6feszithetd, de csak
abban az esetben javasolt, ha nagyobb elmozduldsi eré hat,
vagy hathat a rendszerre.

Running parameters

Max speed: 2 m/s

Max acceleration: 30 m/s?

Working temperature: -20 °C+60 °C

Material

Rail: aluminium with stainless steel running surface
Block: aluminium

Ball: stainless steel

Accuracy

Rails are produced according to the high precision class
“P". Runner blocks according to the standard class “0” or
the high precision class “P" Each individual component
element can be replaced by another at any time.

Tolerances for dimension ,H” (Fig. 1.)

Mounting more than one runner block, tolerance of the
runner blocks (stock standard) is just about +/- 60 pm.
Tolerance of the precise runner block is within +/- 30 um.
For any runner block/rail combination at any position,
tolerance is within +/- 115 um (stock standard), precise
runner blocks within +/- 100 um.

Tolerances for dimension,N” (Fig. 1.)

Mounting more than one runner block, tolerance of the
runner blocks (stock standard) is just about +/- 60 pm.
Tolerance of the precise runner block is within +/- 30 um.
For any runner block/rail combination at any position,
tolerance is within +/- 50 um (stock standard), precise
runner blocks within +/- 40 um.

1. dbra Az aluminium linedris vezeték és kocsi tlirésezett felliletei
Fig. 1. Aluminium linear guide surfaces with tolerance

Preload

Generally we deliver runner blocks and guiding rails
without preload. Minimal clearance exists between runner
block and rail. Usually two runner blocks are mounted on
one or two rails. With two rails and use of more than one
runner block per rail, this clearance is usually equalized by
parallelism tolerances. If required, this linear guide system
will be delivered with preload. Please note, we recommend
this only when greater displacement force is accepted or
possible.
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Cikkszam Tipus Weight
Code Type
(mm) (kg/m)
83.025.001 A15 15 143 74 8,1 44 28 10 60 4000 0,57
83.025.002 B15 15 143 28 10 M5 7 60 4000 0,57
83.025.003 A20 20 193 9,4 11,6 6 28 10 60 4000 0,98
83.025.004 B20 20 193 28 10 M6 9 60 4000 0,98
83.025.005 A25 23 21,8 n 12,9 7 28 10 60 4000 1,25
83.025.006 B25 23 21,8 28 10 M6 12 60 4000 1,25

A: feliilrdl csavarozhatd  mounting from above
: alulrdl csavarozhaté  mounting from below
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GNS TiPUS
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Terhelés Satikus nyomaték
Load Static moment Tomeg
Dyn.C  Fmax Mt ML Weight
n / a d (3) (4) & max L max
(N) (Nm) (kg)

Normal pontossag eléfeszités nélkiil / Standard accuracy without preload

83.026.001 = GNS-15 34 24 15 95 64 378 26 26
83.026.002 GNS-20 44 30 20 12 859 515 32 36
83.026.003 = GNS-25 48 36 23 125 % 58 35 35

M4
M5
Mé

6 198 41 25 5000 2000 36 14 29 12 0,07
75 247 55 28 11000 4400 101 40 89 35 0,15
9 299 64 3 16000 6400 165 66 147 59 0,22

Normal pontossag enyhén eléfeszitve / Normal accuracy with light preload

83.100.001 | GNS-15V 34 24 15 95 64 378 26 26
83.100.002 GNS-20V 44 30 20 12 859 515 32 36
83.100.003 = GNS-25V 48 36 23 125 9% 58 35 35

(1) Vezeték tlrése. Eltérés lehet a kiilonb oz széridk kozott,
melynek mértéke +0,12.

(2) Vezeték tlrése. Eltérés lehet a kilonbozé széridk kozott,
melynek mértéke +0,07.

(3) A dinamikus terhelés és a nyomaték definicidja 100 000
m Ut élettartamra vonatkozik.

(4) A vezeték, a kocsi és a futdfellilet mechanikai
Osszetételébdl addddan nem lehetséges pontosan
meghatarozni a terhelési tényez6t. Ebben az esetben
sohanelépjetilazF _ésM értéket, egyébként

, Lo max , max
probléma vagy sérulés léphet fel.

M4
M5
Mé

6 198 41 25 5000 2000 36 14 29 12 0,07
75 247 55 28 11000 4400 101 40 89 35 0,15
9 299 64 3 16000 ~ 6400 165 66 147 59 0,22

(1) Tolerance in one guide rail. May differ due to different
production charge by +0,12.

(2) Tolerance in one guide rail. May differ due to different
production charge by +0,07.

(3) Determination of the dynamic load capacities and
torques is based on a travel life of 100 000m.

(4) Due to mechanical operations of guide rails and runner
block with these different materials. It is not possible
clearly indicate a load rating. In this case never exceed

F_andM Otherwise malfunction or damage may

ma

occour.



FNS TiPUS
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Méretek/ Sizes Terhelés Satlklfs nyomaték
Load Static moment Tomeg
Cikkszam Tipus Weiah
H(1) D(2) Dyn.  Fmax Mt ML Weight
Code Type A +0,03 +0,03 L B E F s r n J a d 3) ) Mt max ML max
(mm) (N) (Nm) (kg)
Normal pontossag eléfeszités nélkiil / Standard accuracy without preload
83.027.001 FNS-15 47 24 15 16 64 378 38 30 43 M5 6 198 11 25 5000 2000 36 14 29 12 0,08
83.027.002 FNS-20 63 30 20 215 859 515 53 40 53 M6 8 247 13 28 11000 4400 101 40 89 35 0,18
83.027.003 = FNS-25 70 36 23 235 96 58 57 45 67 M8 93 299 17 3 16000 6400 165 66 147 59 = 026
Normal pontossag enyhén eléfeszitve / Normal accuracy with light preload
83.101.001 = FNS-15V 47 24 15 16 64 378 38 30 43 M5 6 198 11 25 5000 2000 36 14 29 12 0,08
83.101.002  FNS-20V 63 30 20 215 859 515 53 40 53 M6 8 247 13 28 11000 4400 101 40 8 35 0,18
83.101.003 =~ FNS-25V 70 36 23 235 9% 58 57 45 67 M8 93 299 17 3 16000 = 6400 165 66 | 147 59 0,26

(1) Vezeték tlrése. Eltérés lehet a kulonbozé széridk kozott,
melynek mértéke +0,12.

(2) Vezeték tlrése. Eltérés lehet a kllonbozd széridk kozott,
melynek mértéke +0,07.

(3) A dinamikus terhelés és a nyomaték definicidja 100 000
m Ut élettartamra vonatkozik.

(4) A vezeték, a kocsi és a futdfelilet mechanikai
Osszetételébdl addddan nem lehetséges pontosan
meghatarozni a terhelési tényezét. Ebben az esetben
sohanelépjetulazF __ ésM  értéket, egyébként
probléma vagy sérilés léphet fel.

(1) Tolerance in one guide rail. May differ due to different
production charge by +0,12.

(2) Tolerance in one guide rail. May differ due to different
production charge by +0,07.

(3) Determination of the dynamic load capacities and
torques is based on a travel life of 100 000m.

(4) Due to mechanical operations of guide rails and runner
block with these different materials. It is not possible
clearly indicate a load rating. In this case never exceed
F_.andM  Otherwise malfunction or damage may

max

occour.



